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B-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE CPV 45100000-8
B-01.01.00 Roboty pomiarowe CPV 45111200-0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneb$ @ wymagania dotyce wykonania
pomiaréw geodezyjnych przy budowie inwestycji ,Buwdo pompownisciekOw z rurocigiem
ttocznym z terenu DPS w Mnichowie do istaegj sieci kanalizacyjnej w miejscowm Miasowa
wraz z przebudowistniepcej sieci kanalizacyjnej na terenie DPS w Mnichdwie

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna SST jest stosowana jakament przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Robot wymienionych pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia pomiaréw
geodezyjnych.

1.3.1. Pomiary sytuacyjno-wysogmowe.

W zakres tych robo6t wchoalz
* wyznaczenie tras rurag@ow i kanatow,

1.3.2. Pomiary obiektowe

W zakres tych robét wchodzwyznaczenie punktéw sytuacyjno-wysékmwych, osi
obiektow, cagta stabilizacja punktow, ich zabezpieczenie przaudszczeniem i o0znaczenie
umazliwiajace ich tatwe znalezienie i ewentualne odtworzenie,

1.4. Okreslenia podstawowe

Reper - trwaly (zwykle odcinicty w odlewie zeliwnym) znak, utrwalacy w terenie punkt sieci
niwelacyjnej 0 wyznaczonej wysokm n.p.m.

Niwelator — przyrzad stosowany do wykonywania niwelacji (rodzaj temepoh pomiaréw
topograficznych igeodezyjnych, ghey do wyznaczenia wysoko danego punktu wzgliem
przyjetego poziomu odniesienia).

Dalmierz — odlegtagciomierz, przyrad stuzacy do pomiaru odlegkei bez potrzeby jej przebywania.
Teodolit —przyrzad geodezyjny do mierzeniatéw w ptaszczynie pionowej i poziome;.

tata geodezyjna - sztywny przymiar kreskowy, zwykle drewniany, ey do bezpérednich
pomiarow dtugéci lub pomiaru ranic wysokaci.

Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowaizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w A-00.00.00 ,Wymagania ogdlipé&t 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w A-00.00.00 ,Wymagania ogolne” hkt

2. MATERIALY

Materiaty niezledne do prowadzenia pomiaréw sytuacyjno-wysckawych zgodnych z SST:
- paliki o srednicy od 5 do 8 cm i dtugoi okoto 0,5 m,
- stupki betonowe z krzgm,




3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w A-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania pomiarow

Wykonawca przyspujacy do wykonania pomiardw geodezyjnych powinien vagasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- teodolitow i tachimetrow
- niwelatoréw,
— dalmierzy,
— tyczek geodezyjnych,
— fat mierniczych,
— stalowych tam mierniczych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w A-00.00.00 ,Wymagania odghike 4.
4.2. Transport materiatow i wyposaenia

Wyposaenie i materiaty do pomiardw geodezyjnych mdmyy¢ transportowany za pom@c
dowolnychsrodkow transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w A-00.00/@Pmagania ogoélne” pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK.

5.2. Wyznaczenie punktow gtéwnych

Tyczenie osi trasy kanatow i ruragdow naley wykona& w oparciu o dokumentag]
projektowa przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fistwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzeaie krawdzi nasypéw i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robot), zgodnie z dokumengagrojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenuatro

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w A-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych
nalezy prowadz¢ wedtug ogoinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00.00.00ymagania ogolne” pkt 7..




7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest 1 km (kilometr) wykonania robot.

8. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w A-00.00.00 pvagania ogdlne” pkt 8.
7.2. Odbidr prac pomiarowych

Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicow
i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokétu kentroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstaw ptatnGgci sa ceny jednostkowe poszczegoélnych pozycji zawartyckvycenionym
przez wykonawe przedmiarze robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonpréa geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ihwegsGUGIK -1979
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poaiGdGiK -1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa oshowa geodezyjna GUGIK -1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe GUGIK -1979
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyfab&lGiK -1983

Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjneGa-1983

NogokrwhE

B-01.02.00. Roboty karczunkowe CPV 45111200-0
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSh wymagania dotycce wykonania i odbioru robot zydanych z
usungciem drzew i krzakow, przy budowie inwestycji: ,Bmdla pompownisciekOw z rurocigiem
ttocznym z terenu DPS w Mnichowie do istamg) sieci kanalizacyjnej w miejscow® Miasowa
wraz z przebudowistniepcej sieci kanalizacyjnej na terenie DPS w Mnichdwie

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokunpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z
usungciem drzew i krzakow i obejmayj
* usungcie i karczowanie krzakow w zatach i zagajnikach w obbie rob6t.
Materiat pochodzcy z usungcia drzew i krzewOw pozostaje wlagoa wiasciciela dziatki.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszym SSR ggodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w A 00.00.00 ,Wygamia ogolne” pkt 1.

Krzew (krzak) — rcilina wieloletnia nie tworzca wyr&nego pnia, ani korony lecz
rozgatziajaca st¢ na wiele rownorzdnych gdow, rosacych ponkej 1,50m od ziemi.




1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania robot podano w A 00.00.00 ,Wymégagodlne” pkt 5.

2. MATERIALY.

Materiat (grunty) do zasypania dotow po wykarczoiwazgodnie z wymaganiami BN-
72/8932-01.

3. SPRZT.

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podane w A 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat stosowany do usunicia krzakow.

Do wykonania robo6t naky stosowa:

* pity mechaniczne,

» spycharki,

* réwniarki,

» karczowniki,

e urzadzenia do zmielenia ggh, lisci, krzakdéw, hdz inny sprzt zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w A 00.00.00 ,Wymagania odghke 4.
4.2. Transport usunetych drzew i krzakow.

Pniescigtych drzew mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
W czasie trwania transportu Wykonawca powinien zpleezy tadunki przed midiwoscia
przesuwania gioraz dostosowarozmiary tadunku (przewonych pni) do wymagaprzepiséw ruchu
drogowego.

Pnie $cigtych drzew naley przewig¢ na miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru na
odlegta¢ do 2 km lub miejsce wskazane przez desieiela drzewostanu. Transport trocin z
rozdrobnienia gaki powinien s¢ odbywa& samochodami zabezpieczonymi przed pyleniem tadunku

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w A 00.0(M@Pmagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Usungcie krzewow.

Krzaki znajdujce s¢ w pasie rob6t ziemnych i przewidziane w Dokumentamjektowej do
usungcia, naley scia¢ i wykarczowa przed rozpocgiem robét z dokladnym uswmiem korzeni.
Wykonawca uzyska zgednspektora nadzoru na wyciaklirzew.

Gakzie, liscie i krzaki powinny b¥y zmielone na miejscu w przystosowanych do tego
urzadzeniach, a materiat po zmieleniu igletozy¢ na hatdach. Wykarczowane pnie i korzengdab
transportowane na sktadowisko odpadow, zaproponevpamrez Wykonawg i akceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Wycinka krzakdw mege by prowadzona wyicznie poza okresemgowym ptakow.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pimipowinny by wypetnione gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zagczone zgodnie z wymaganiami wg BN-72/8932-01.
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Doty po wykarczowanych pniach w ahie wykopow nalgy tymczasowo zabezpieczarzed
gromadzeniem &iw nich wody, a w przypadku zawilgocenia przed pasyem powinny b§
osuszone.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi podano w A 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 6.
6.2. Kontrola prawidtowosci usunigcia drzew i krzakow.

Sprawdzenie jakai robot polega na sprawdzeniu ich zgogna:

» Dokumentacj Projektows w zakresie kompletr$ai usunecia krzakow,

* Wymaganiami podanymi w pkt 5 niniejszej specyfikaapy w miejscach nasypow doty po
wykarczowaniu byly wypetnione gruntem odpowiaggm wymaganiom BN-72/8932-01,
zag:szczone zgodnie z wymaganiami BN-72/8932-01.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A 00.00.00n\&gania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarow jest:
* 1 ha usungtych krzakow i zagajnikow.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robat.
Ogolne zasady odbioru robét podano w A 00.00.00 p\@gania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Nie wystpuja.
9. PODSTAWY PLATNOSCI.

9.1. Ogolne wymagania dotycgce ptatnagci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

Platn@¢ za jednostk obmiarowa roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatdéw i jakéci wykonania robét, na podstawie
wynikéw pomiarow i bada

10 PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

PN-S-02205 — Drogi samochodowe. Roboty ziemne. V\ggmia i badania.
10.2. Inne dokumenty.

Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odii MOSZiL 1996 r.
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B-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE CPV 45110000-1
B-02.01.00 Usuwanie wierzchniej warstwy gleby-humusCPV 45112210-0

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej TS wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z usugciem warstwy humusu wraz z darajprzy budowie inwestycji:
~Budowa pompowniciekéw z rurocigiem ttocznym z terenu DPS w Mnichowie do istqiej sieci
kanalizacyjnej w miejscowéoi Migsowa wraz z przebudawstniepcej sieci kanalizacyjnej na terenie
DPS w Mnichowie”

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimaetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robdt obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotygasad prowadzenia robét zwanych ze
zdjeciem warstwy humusu z pasa robo6t ziemnych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejsze] SS4 zgodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami w A.00.00.00 ,Wymagania &g, pkt 1.
Humus — wierzchnia, urodzajna warstwa gleby.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot.
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne”fkt

2. MATERIALY.
Nie wyskpuja.
3. SPRZAT.

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w A 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzt do zdjecia humusu wraz z darnim.

Do wykonywania robét zwizanych ze zdgiem warstwy humusu nalg stosowa:

» spycharki,

» koparki,

» lopaty, szpadle i inny spegz— w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie roljgrizetem
zmechanizowanym nie jest iove,

» koparki i samochody samowytadowcze do transportadsu lub inny sprg zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w A 00.00.00 ,Wymagania od0ipid 4.
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4.2. Transport humusu.

Zdjety humus przewidziano przekéespychark poza obgb rob6t a potem ponowne jego
wykorzystanie do humusowania, a pozostalozplantowa.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot.
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w A 00.00M@9magania ogolne”, pkt 5.
5.2. Zdjecie warstwy humusu wraz z darnin.

Warstwa humusu wraz z daraipowinna by zdjeta z przeznaczeniem dofejszego
uzycia, zgodnie z DokumentadProjektove.

Humus wraz z darninnalezy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem koparek lub
spycharek oraz dodatkowo stos@weczne wykonanie robot jako uzupetnienie prac wykoaryych
mechanicznie.

Warstwe humusu wraz z darrimalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych, ktéra
jest okrélana w Dokumentacji Projektowej oraz w innych niejsh wskazanych przez Inspektora
nadzoru.

Humus naley zdja¢ na peta glebokas¢ jego zalegania wedtug faktycznego stanu
wystepowania.

Zdjety humus naley sktadowa w regularnych pryzmach. Wysadéopryzm nie mae
przekracza 3,0m. Miejsca sktadowania humusu powinny pyzez Wykonawgtak dobrane, aby
humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeni¢akza najedzaniem przez pojazdy i
zag:szczaniem. Zgromadzony w pryzmach humus nigenzawierd zadnych korzeni drzew lub
krzewow, kamieni i nieorganicznych materiatow. Nedezy zdejmowa humusu w czasie
intensywnych opadow i bezgednio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghriub innym gruntem
nieorganicznym.

Przewidzié nalezy odchwaszczanie humusu przy zastosowaniu herbicydo

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w A 00.00.00 ,Wymagania ogoélne™ @k
6.2. Kontrola jakosci zdjetego humusu.

Sprawdzenie jakii robot polega na wizualnej ocenie komplétmasunicia humusu z
powierzchni pasa robot ziemnych, zgodnie z DokuangnProjektovs i wskazaniami Inspektora
nadzoru. Skladowana warstwa humusu nieermawierda korzeni drzew i krzewow, kamieni i
nieorganicznych gruntow.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w A 00.00.00m\Ayania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

* 1 m2 (metr kwadratowy) powierzchni zthgo humusu.

* 1 m3 (metr sz&ienny) przemieszczonego humusu, ustalone przemappgeodezyjne przed i
po zdgciu humusu.
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8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robat.
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w A 00.00.00 ywgania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWY PLATNOSCI.

9.1. Ogolne wymagania dotycgce ptatnagci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Platng¢ za jednostk obmiarowa roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatdéw i jakéci wykonania robét, na podstawie
wynikéw pomiarow i bada

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.
Nie wyskpuja.
10.2. Inne dokumenty.
Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonywaniabiocl, MOSZNiL 1996

B-02.02.00 Wykonanie i zasypywanie wykopow w gruath kategorii I-VI
CPV 45111200-0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej TpS wymagania dotyce wykonania,
zasypywania i odbioru wykopow w gruntach kategd#W, przy budowie inwestycji ,Budowa
pompowni éciekdbw z rurocigiem ttocznym z terenu DPS w Mnichowie do istpiej sieci
kanalizacyjnej w miejscowoi Miasowa wraz z przebudaewstniepcej sieci kanalizacyjnej na terenie
DPS w Mnichowie”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jalkwichent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w
czasie budowy sieci kanalizacyjnej, obejmuj
* wykonanie i zasypanie wykopow w gruntach kat. I-VI,
» wykonanie podsypki pod kanaty i ruragi,
» wykonanie obsypki kanatow i ruragow,
* wykonanie przeston izolacyjnych przy zasypywanilkagow.

1.4. Okredlenia podstawowe
Wykop - budowla ziemna wykonana w @bie robdt w postaci odpowiednio
uksztattowanej przestrzeni powstatej w wyniku usaiai z niej gruntu.
Odktad — miejsce odwiezienia gruntow pozyskanych z wykopow.
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Gtebokos¢ wykopu - réznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu
lub wykopu.

Wykop ptytki - wykop, ktérego gibokas¢ jest mniejsza @il m.

Wykop sredni - wykop, ktérego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gteboki - wykop, ktorego gibokas¢ przekracza 3 m.

Wykop szerokoprzestrzenny- wykop, o szerokai dna wikszej od 1,5 m.

Wykop waskoprzestrzenny- wykop, o szeroki dna mniejszej lub réwnej od 1,5 m

Wykop jamisty - wykop, o pow. dna réwnej lub mniejszej od 2,24 mscianach pionowych dalz
nachyleniu 1:0,25

ltowa (glinowa) przestona izolacyjna— element uszczelnigy, wykonany w celu zabezpieczenia
przed odptywem woéd podziemnych.

Podsypka — warstwa piasku (gruntu sypkiego), na ktorej détay jest przewdd rurowy (kanat lub
rurocig).

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w A-00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Grunty uzyskane z wykopéw powinny dyw maksymalny sposéb wykorzystane do
zasypywania wykopow. Grunty powinny spethgzczegotowe wymagania zawarte w niniejszej SST
i normie PN-S-02205.

Pozostate materiaty to:
* ity ptukany,
* glina budowlana,
* piasek,
» deski iglaste obrzynane,
» krawedziaki iglaste.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w A-00.00.00 Wymagania ogélne
pkt 3.

3.2. Sprzt do robo6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéazak mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw ( koparki, tadddar
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe),
- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania

Ogdblne wymagania i ustalenia dotyce transportu ok&ono w A-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.
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4.2. Transport gruntow

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu mbg stosowane nagtujacesrodki transportu:
* samochody skrzyniowe
* samochody samowytadowcze
* lub innesrodki transportu zaakceptowane przez Inspektoraarad
Wydajna¢ srodkow transportu powinna bydostosowana do wydajfm sprztu stosowanego
do wykonywania wykopéw. Przy ruchu po drogach mavlychsrodki transportu powinny spetrdia
wymagania podane w A.00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’'4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w A-00.00k06.
5.2. Zasady prowadzenia rob6t

Przed przysipieniem do robot ziemnych naile

» zapozna sig z Decyzj o ustaleniu lokalizacji i oryginatem Protokotu ZBDbraz wszystkimi
uzgodnieniami dodatkowymi i uzgodnieniami wdecieli dziatek,

* uzgodné z wiscicielami drog warunki zagia pasa drogowego lub prowadzenia w nim robot,

» zawiadomé uzytkownikOw istniegcego uzbrojenia terenu o przysieniu do rob6t w pohtu
tego uzbrojenia,

* wykon& tzw. przekopy kontrolne celem doktadnego zlokaliaoia istniejcego uzbrojenia
podziemnego,

W trakcie prowadzenia wykopdw naleprzestrzeganastpujacych zalecs:

* wykopy sprztem mechanicznym mady¢ prowadzone w odlegéoi nie mniejszej ri 5,0m
od istniegcych kabli, gazoaigow, ropocagow (przy skrzgowaniu poprzecznym),

* min. ostatnie 20cm ghokasci wykopu naley dogkbic recznie, w razie stwierdzenia
przegkbienia wykopu, dno naky wyréwna tluczniem lub piaskiem z zaesgczeniem,

» wszelkie roboty ziemne wykonywane koparkami, mbyg prowadzone po uprzednim,
recznym odkopaniu istniggego uzbrojenia terenu,

» ziemige wydobyt z wykopdw sktad@od strony potencjalnego naptywu wod opadowych,

» wykopy chroné¢ przed naptywem wod opadowych poprzez dodatkoweldgwanie,

* w miejscach zbytniego zkknia do drzew, stupéw lub budynkow wykaénaykop tunelikowy,
tj. przerywany na dtugei do 2,0m. Naspnie w pozostawionych przerwach wykdna
podkopy wystarczage dla przesurcia rury.

* po zasypaniu wykopodw, teren przywrédo stanu pierwotnego, sadzie wykopow

* w terenach uprawnych rozplantoivadtazona uprzednio ziemi urodzajn,

* w miejscach skrzxowan wykopow z liniami napowietrznymi nalg zachowa wymagane
przepisami odlegkei od przewoddéw do wysgnikdw maszyn,

» wykopy w miejscu przéf i drog dojazdowych do posesji zabezpigchgrierkami, mostkami
dla pieszych oraz odpowiednio oznakéwa

* z uwagi na skomplikowane warunki gruntowo-wodne&dige z wymogami dokumentacji
geologicznej, roboty ziemne naleprowadz¢ pod nadzorem geologicznym.

Z uwagi na brak miejsca do sktadowania ziemi (dadtdéw lokalizowanych gtéwnie w drogach) w
nalezy przewidzi€ odwdz urobku na czasowy odktad orazmiéjszy dowoz do zasypki.

Z uwagi na konieczrié wymiany gruntu przy posadawianiu niektorych odowkkanatow, nalgy
przewidzi€¢ dowOz gruntu (piasku) na wymian Dotyczy to rOwnie zasypywania wykopoéw
wykonanych w drogach.

Wykopy powinny zosta wykonane jako rowy otwarte zabezpieczone. Metodywpdzenia
robot ziemnych gczne lub mechaniczne) powinny zdstdostosowane do gbokasci wykopu,
warunkéw geotechnicznych, ustalez wiladzami koordynacymi i posiadanego spi
mechanicznego.
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Wykopy waskoprzestrzenne nalgwykonywa: recznie lub mechanicznie z umocnieniéomn.
Szerokd¢ wykopu jest uwarunkowarigednic kanatu lub obiektu, zwksza st ja 0 0,4 m z kadej ze
stron jako rezerwniezlkzdna do prowadzenia prac, o ile projekt nie stanowcaeg.

Wyréwnanie dna wykopu i wykonanie podé z dobrze zagzczonego piasku, nale wykona
bezpdrednio przed przyspieniem do montas przewodu lub budowy obiektu. Dla kanatow i
rurociagbw przewiduje s wykonanie podsypki z piasku 0,15m, oraz obsypkintggm 0,3m ponad
wierzch rury, o ile Projekt nie stanowi inaczej. pvzypadku stosowaniawiru lub tlucznia na
powierzchnizwiru naley da¢ kazdorazowo warste piasku. Przy uktadaniu przewoddéw w gruntach
zwartych lub nasypowych waginie nawodnionych na dnie wykopu wykdénaodsypk z warstwy
piasku lub pospotki.

Technologia wykonania wykopu musi upivia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Sposob odwodnienia &lleredokumentacja projektowa poszczegdélnych
zada.

Po catkowitym zamontowaniu ruragu kanalizacyjnego lub wykonaniu obiektu rglevykona
zasypk wykopéw. Przestrze wykopow w obebie przewodu rurowego nale wypetnic gruntem
piaszczystym nie zawiergym kamieni. Zasypywanie wykopu najewykonywa z zagszczeniem
warstw co 30 cm.

W przypadku przewodow rurowych najesprawdzt:

» prostolinijnag¢ utozenia przewodu,

» zgodnd¢ z projektowanym spadkiem,

» droznos¢ (swiatto kanatu) i wykoné préby hydrauliczne na eksfiltragj infiltracje,

» podsypk z piasku gr. 15cm pod kanaty i ruragi,

o zasypk gruntem piaszczystym lub z piasku do poziomu 30pmnad wierzch rur. Zasypka ta
winna by zag:szczona warstwami co najagj 20 cm rownoczmie z obu stron. Jako zasypka
moze by stosowany piasek i piasek pylasty. Zasypkalezy doktadnie zagici¢ ogOlnie
dostpnymi metodami nie powodag uszkodzenia rur.

e zasypk gornej czsci wykopu warstwami (z réwnoczesrrozbiérks odeskowania) gruntem
rodzimym.

Teren po przeprowadzonych robotach ziemnychzgadleprowadz do stanu pierwotnego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w A 00.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowarngodndci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumeniaejojektowej. W czasie kontroli szczegsln
uwag; nalezy zwréck na:

a) zapewnienie stateczém scian wykopu,

b) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot igftozakaczeniu,
c) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),

d) zag:szczenie warstwami zasypywanych wykopow.

e) odspajania gruntéw w sposéb nie pogargaajch wiaciwosci,

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w A.00.00.00ymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest:
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« 1 n? (metr szécienny) wykonania rob6t w wykopach, ustalana pizemiary geodezyjne po
odhumusowaniu i po wykonaniu wykopu.

* 1 km (kilometr) transportu ziemi,

« 1 nf (metr kwadratowy) wykonania podsypki pod kanatyrociagi,

« 1 m’ (metr szécienny) wykonania obsypki kanatéw i ruragow,

« 1’ (metr szécienny) zasypania wykopow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w A 00.00.0@pkt

8.2. Zasady odbioru robot

Sprawdzenie metod wykonania wykopow - wykonuje przez ogtdziny zewwrtrzne i
poréwnanie z Rysunkami orazytkowanym sprgtem.

8.3. Zakres odbioru robd6t

Pomiary szeroksi dna wykopu:
* Pomiary wykonywa& tama co 200 metrow w linii prostej , w przypadkach
szczegOlnych co 50 m.
Pomiary zagibienia dna:
e Pomiary wykonywa niwelatorem co 200 metréw i w miejscachtpliwych.
Test zagszczenia gruntu — wg proby Proctora:
» Stopier ID powinien by zdefiniowany dla kadej ustalonej warstwy.
» Stopier ID zdefiniowany wg normy BN-77/8931-12 powinienctygodny z okrdona
kategora przeznaczenia gruntu.
Szerokdé¢ dna wykopu:
» Szerokdé¢ dna wykopu nie powinna zQi¢ sic od projektowanej z tolerancg 5 cm
Zagkbienie dna:
» Zagkbienie dna wykopu, okseane pomiarem kxnych wysokéciowych przy uyciu
niwelatora nie powinno ti¢ sic od projektowanych kdnych z tolerangj —3cm do
+1lcm.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne wymagania dotycgce ptatnagci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

Platng¢ za jednostk obmiarowa roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatdéw i jakéci wykonania robét, na podstawie
wynikéw pomiarow i bada

9.2. Cena wykonania rob6t obejmuije:

* wykonanie wykopu w zalmosci od warunkéw gruntowych,
» wykonanie podsypki pod kanaty i ruragi,

» wykonanie obsypki kanatow i ruragow,

» zasypanie wykopow,

» transport gruntu,

» zakup piasku.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1) PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Napkngilenia, wymagania i badania.
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2) PN-86/B-02480 Grunty budowlane, oklenia, symbole. Podziat i opis gruntow.
3) PN-74/B-04452 Grunty budowlane, badania polowe.

10.2. Inne dokumenty ’
Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odipi MOSZNIL 1996.

B.02.03.00 Umocnienie wykopéw CPV 45111230-0
B.02.03.01 Umocnienie wykopow palami szalunkowymiviypraskami)
CPV 45111230-0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegobtowej Specyfikacjichrécznej § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot zwzanych z wykonaniem umocnienia wykopdw palami stghoi
(wypraskami), przy budowie inwestycji ,Budowa pompo sciekdw z rurocigiem ttocznym z terenu
DPS w Mnichowie do istniegej sieci kanalizacyjnej w miejscowm Miasowa wraz z przebudew
istniejacej sieci kanalizacyjnej na terenie DPS w Mnichdwie

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokunpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robdét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem umocnienia wykopow palami szalunkowywygraskami).

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w A.00.00.00 ,Wymagania ogdlpé&t 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w A.00.00.00. ,, Wymagania ogolpét. 1.5.
Wykopy oscianach pionowych, ze wzglu na bezpieczstwo pracy, powinny kyumocnione palami
szalunkowymi (wypraskami) z rozporami.

2. MATERIALY.

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu umochiewikopow palami szalunkowymi wg
zasad niniejszej SSTa:s
» pale szalunkowe stalowe
» Dbale iglaste obrzynane nasycone gr.50-64 mm kL1l
» drewno iglaste, olggte nasycone na stemple
* klamry ciesielskie

3. SPRZET.

Nie wystpuje
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4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00,, Wymagania ogojr. 4.
4.2. Transport materiatow

Materiaty wymienione w punkcie 2 niniejszej SST el przewozé srodkami transportu
drogowego w sposob dostosowany do wynhagazepisOw ruchu drogowego i . zapewniy]
bezpieczéstwo tadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w A.00.00¥d@/magania ogdlne " pkt. 5.
5.2. Zasady prowadzenia robot

Ubezpieczenie wykopdw palami szalunkowymi aglewykonywa& sukcesywnie do

wykonywanego wykopu, zapewnaajjego stabilné¢ oraz bezpieczstwo pracy.
WyszczegOolnienie robot:

» Doniesienie materiatéw i przygotowanie elementowdidwy z przyaiciem materiatow

* na potrzebny wymiar.

* Wyrownaniescian wykopu.

» Obudowaician balami wraz z rozparciem stemplami.

* Przykrycie wykopu balami.

* Rozbidrka deskowania i rozpor z wydobyciem matéviaha pobocze wykopu.

» Odniesienie materiatéw z rozbidrki z posegregowani®czyszczeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w A.00.00.00 ,, Wymagania ogolnet. jgk
6.2. Kontrola wykonania umocnie

Sprawdzenie wykonania umochigvykopow palami szalunkowymi (wypraskami), polega
kontrolowaniu zgodn&ei z wymaganiami okigonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentiac;j
Projektowej. W czasie kontroli szczegdlowag; nalezy zwrocik na zapewnienia statec&eo scian
wykopu.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w A.00.00.00ymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest 1 ni (metr kwadratowy) wykonania umocnientaian wykopu
palami szalunkowymi.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w A.00.00.00ymMAgania ogdlne ” pkt. 8.
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8.2 Zasady odbioru robot

Badanie materiatbw i elementéw obudowy wykopéw malevykona bezpdrednio na
budowie przez ogtziny zewrtrzne, poréwnujc rodzaj materiatbw z cechami podanymi w
Dokumentacji Projektowe.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne wymagania dotycgce ptatnagci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Platng¢ za jednostk obmiarowa roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatdéw i jakéci wykonania robét, na podstawie
wynikéw pomiarow i bada

9.2. Cena wykonania rob6t obejmuije:

« wykonanie 1 i umocnieniascian wykopu zgodnie z czynfciami wymienionymi w pkt 5
niniejszej SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1 Normy

PN-EN 13331-1:2003 U Systemy obudow do wykopow e$€2: Dane wyrobow
10.2 Inne dokumenty

Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odli MOSZNiL 1996r.

B.02.04.00 Odwodnienie wykopow CPV 45111240-2
B.02.04.01 Odwadnianie wykopow metagdpowierzchniowg - drenazem CPV
45111240-2

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacjichrécznej § wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robot zwzanych z odwodnieniem wykopow mefoghowierzchniow -
drenaem, przy budowie inwestycji ,Budowa pompowdtiekéw z rurocigiem ttocznym z terenu
DPS w Mnichowie do istniegej sieci kanalizacyjnej w miejscowm Miasowa wraz z przebudew
istniejacej sieci kanalizacyjnej na terenie DPS w Mnichdwie

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokunpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem odwodnienia wykopdw przyyeiu rur drenarskich.
Zakres robot obejmuje:
* wyznaczenie trasy i miejsc projektowanego dzena
* wykonanie cigéw drenarskich,
» wykonanie obsypki filtracyjnej,
* monta studni rewizyjnych i drenarskich zbiorczych w dnigkopu oraz osadnika piasku na
powierzchni terenu,
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* monta rurochgu tymczasowego na powierzchni terenu,
» odpompowanie wody bezfr@dnio ze studni drenarskich za pompompy do osadnika i
odprowadzenie ruroggiem do rowu,

e przerwanie” cagoéw drenarskich ekranem z itu lub gliny o grétidlO cm,
1.4. Okredlenia podstawowe

Wykop - budowla ziemna wykonana w @bre robot w postaci odpowiednio uksztattowanej
przestrzeni powstatej w wyniku usgoia z niej gruntu.
Odwodnienie wykopu — odprowadzenie wody z wykopu za pomogkiadu rur drenarskich
wspoétpracujcych z pomp.

Pozostate okidenia podane w niniejszej SSH ggodne z obowkzujacymi odpowiednimi
normami i z definicjami podanymi w A.00.00.00 ,, Wsigania ogélne ” pkt. 1.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w A.00.00.00. ,, Wymagania ogolnd’ p.

2. MATERIALY.

Materiaty niezlkdne do wykonania odwodnienia wykopow:
» rury drenarskie perforowarggl00mm PVC,
e rury do wodyp 63mm PE ( ruroagi tymczasowe),
» ksztattkiqp 63mm PE,
* studzienki rewizyjne i zbiorcze drermve, osadniki piaskg@800-1000mm
* podsypka filtracyjna,

3. SPRZT.

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w A.00.00.00. ,, Wymagania ogoélne" pkt. 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania odwodnienia

Wykonawca przyspujacy do wykonania odwodnienia wykopdw powinien wykazsic
mozliwoscia korzystania z nagpujacego spretu do:
» sprzt do odwadniania wykopdéw — pompy spalinowe przepano
» samochdd dostawczy,
e zuraw samochodowy.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00, Wymagania ogghke 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w A.00.00 ¥d@/magania ogoélne” pkt. 5.

5.2. Zasady prowadzenia robot

Technologia wykonania wykopu musi uatizvia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym
okresie trwania robét ziemnych. Sposob odwodniekiasla dokumentacja projektowa. Me ono
by¢ realizowane poprzez odwodnienie wykopow sposobewigrzchniowym — drenam.

Poleg& ono lgdzie na utaéeniu rur PVC perforowanych @100 mm w warstwie didlyjnej o
grubagci podanej w dokumentacji projektowej. Naagach drenarskich nalg wykona studnie
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zbiorcze z kggow betonowych @300-1000 mm. Odprowadzenie woéd dramaych pompami
przeponowymi o naglzie spalinowym. Odprowadzenie wody od pomp rugieim tymczasowym z
rur PE @ 63 mm utoconym na powierzchni terenu do osadnika agpasé do najbliszego rowu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w A.00.00.00 ,, Wymagania ogélnet. ik
6.2. Kontrola wykonania odwodnienia.

Sprawdzenie  wykonania  odwodnienia  polega  n&ontrolowaniu  zgodrii
z wymaganiami okrdonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumenidejojektowe;.

W czasie kontroli szczegGiruwag; nalezy zwrocik na prawidtowe odwodnienie wykopow w
czasie wykonywania robot i po ich zakaeniu,

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00.00.00yMAgania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:
» 1 godz. pracy pomp pompigych wod; z wykopow,
e 1 m dtugdci drenau.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w A.00.00.00ymMAgania ogodlne” pkt. 8.
8.2. Zasady odbioru robot

Badanie materiatdw drendw i obsypki filtracyjnejleiy wykona bezpdrednio na budowie
przez ogtdziny zewrtrzne porownujc rodzaj materiatdbw z cechami podanymi na rysunkach

Badanie przekroju drena przeprowadza siprzez sprawdzenie wymiarOw poprzecznych
obsypki filtracyjnej przez pomiar z doktadkom do 1 cm.

Badanie zmiany kierunku drena w planie i zmiany przekroju przeprowadzg girzez
ogledziny zewnrtrzne, czy zostaty wykonane w studzienkach zbiarbzy

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdllne wymagania dotycgce ptatnagci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

Ptatng¢ za jednostk obmiarova roboty naley przyjmowa& zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatow i jakéci wykonania robot, na podstawie
wynikow pomiaréw i bada

9.2. Cena wykonania robot

Cena obejmuje:
* pompowanie wody z wykopOow porpgpalinov,
» ulozenie i demontasystemu odwodnienia powierzchniowego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1 Normy

PN-B-10736/1992 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dleeprodéw wodocigowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

10.2 Inne dokumenty
Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odli MOSZNiL 1996.

B.02.04.02 Odwadnianie wykopow igtofiltrami CPV 4511240-2
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowe] Specyfikacjichirecznej § wymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zwianych z odwodnieniem wykopéw igtofiltrami, przy dmwie
inwestycji ,Budowa pompowngciekOw z rurocigiem ttocznym z terenu DPS w Mnichowie do
istniejace] sieci kanalizacyjnej w miejscov® Miasowa wraz z przebudewistniepcej sieci
kanalizacyjnej na terenie DPS w Mnichowie”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokunpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji datyzasad prowadzenia rob6t azanych z
wykonaniem odwodnienia wykopow przyyeiu igtofiltrow.

Zakres robot obejmuije:
* wyznaczenie trasy i miejsc projektowanego wptukigan
* monta kolektora sgcego na terenie lub w wykopie z jego zamocowaniem,
» wykonanie podiczen do igtofiltrow i pompy wptukujcej i ustawienie przy pomocy tréjnogu
pionowo igiet na terenie lub w wykopie,
» splukanie igtofiltrow w grunt,
» podhczenie igtofiltréw do kolektora gsego,
e podhczenie zestawu igtofiltrow do agregatu pompowegtaczenie zestawu do eksploataciji,
» demonta catasci jak wyzej oczyszczenie | konserwacja,
» ziozenie narodki transportu i odwiezienie na ngste stanowiska.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wykop - budowla ziemna wykonana w @bre rob6t w postaci odpowiednio uksztattowanej
przestrzeni powstatej w wyniku usgnia z niej gruntu.
Odwodnienie wykopu — odprowadzenie wody z wykopu za pomogkiadu rur drenarskich
wspotpracujicych z pomp.

Pozostate okienia podane w niniejszej SSh ggodne z obowizujacymi odpowiednimi
normami i z definicjami podanymi w A.00.00.00 ,, Waigania ogolne ” pkt. 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w A.00.00.00. ,, Wymagania ogolnd’ p.
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2. MATERIALY.

Materiaty niezhdne do wykonania odwodnienia wykopow:
o igtofiltry,
* Weze gumowe,
» uszczelki gumowe,
* rurociagi tymczasowe,
» kolektor sgcy,

3. SPRZT.

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w A.00.00.00. ,, Wymagania ogélne”.
3.2. Sprat stosowany do wykonania odwodnienia

Wykonawca przyspujacy do wykonania odwodnienia wykopdéw powinien wykazsic
mozliwoscia korzystania z nagpujacego spretu do:
» sprzt do odwadniania wykopow — pompy spalinowe wirnileow
* agregat igtofiltrowy
» samochdd dostawczy,
e zuraw budowany,

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00, Wymagania odbine

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w A.00.00¥d@/magania ogdlne .
5.2. Zasady prowadzenia robot

Technologia wykonania wykopu musi uativia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym
okresie trwania robdt ziemnych. Sposob odwodniekigsla dokumentacja projektowa. Me ono
by¢ realizowane poprzez odwodnienie wykopow igtofittiazapuszczanymi na gdokas¢ do 6m,
wspotpracuicymi z pomp spalinova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w A.00.00.00 ,, Wymagania ogolne .
6.2. Kontrola wykonania odwodnienia.

Sprawdzenie  wykonania  odwodnienia  polega na  kamirahiu  zgodngci
z wymaganiami okrgonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumenidejojektowe;j.

W czasie kontroli szczegd@ruwag; nalezy zwrocic na prawidtowe odwodnienie wykopow w
czasie wykonywania robot i po ich zakaeniu.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w A.00.00.00ymagania ogolne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
e 1 godz. pracy pomp pompiglych wod: z wykopow,
o 1 kpl. igtofiltrow,

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w A.00.00.00ymMAgania ogodlne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne wymagania dotycgce ptatnagci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Platng¢ za jednostk obmiarowa roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatdéw i jakéci wykonania robét, na podstawie
wynikéw pomiarow i bada

9.2. Cena wykonania robét

Cena obejmuije:
e pompowanie wody z wykopOw porgpalinov,
» utozenie i demontaigtofiltrow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1 Normy

PN-B-10736/1992 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dleeprodow wodocigowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

10.2 Inne dokumenty
Roboty ziemne — Warunki techniczne wykonania i odloiMOSZNiL 1996.

B.02.05.00 Roboty wykaczeniowe CPV 45111291-4
B.02.05.01 Plantowanie terenu CPV 45111291-4

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowe] Specyfikacjichrécznej § wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robot wykmzeniowych zwizanych z rozplantowaniem (mechanicznym lub
rgcznym) pozostakri mas ziemnych wydobytych z wykopu przy budowmsvestycji ,Budowa
pompowni éciekOw z rurocigiem ttocznym z terenu DPS w Mnichowie do istqoej sieci
kanalizacyjnej w miejscowiai Migsowa wraz z przebudawstniepcej sieci kanalizacyjnej na terenie
DPS w Mnichowie”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokunpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1
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1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z
rozplantowaniem (mechanicznym lufcznym) pozostakei mas ziemnych wydobytych z wykopu.
W zakres roboét objych niniejsa specyfikacg wchoda:

* Rozplantowanie mas ziemnych
rozplantowanie gczne lub mechaniczne) uprzednio wydobytej z wykopmi warstwa o gr.
0,20m z nadaniem spadku plantowanej powierzchni
wyrownanie rozplantowanej powierzchni
wykonanie z rozplantowanej powierzchni bruzd ahvaajacych sptyw wéd
* Mechaniczne plantowanie terenu
mechaniczne wyréwnanie terenu przeicie wypukiaci, przemieszczenie urobku i zasypanie
wgtebien.
ostatecznegczne wyprofilowanie plantowanego terenu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Plantowanie— wyréwnanie powierzchni gruntu.
Pozostate oki&enia podstawowe w niniejszej SST &yodne z obowizujacymi odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w A.00.00.0,, Wymagania ogoélne” pkt. 1.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne’ pkt

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatobw podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogbpie. 2.
Przy robotach wykaczeniowych zwizanych z rozplantowaniem mas ziemnych nie epgh
materiaty

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
3.2. Sprzt do wykonywania robot wykonczeniowych

Do wykonywania robo6t nalg stosowa:
» spycharki gsienicowe
* inne narzdzia kczne zgodnie z potrzebami
Mechaniczne plantowanie terenu:
» spycharka gsienicowa
* ciagnik gasienicowy
» zrywarka przyczepna

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00 ,Wymagania odghké 4.
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5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w A.00.00M§magania ogolne” pkt.5.
5.2. Rozplantowanie mas ziemnych

Czynnagci zwiazane z rozplantowaniem (mechanicznym lucznym) mas ziemnych
uprzednlo wydobytych z wykopu zazane § z:
rozplantowanie mechaniczne (przyyaiu spycharek) lub ¢czne uprzednio wydobyte] z
wykopu ziemi warstw o grubdci 20 cm z nadaniem spadku plantowanej powierzetni
kierunku cieku.
* wyréwnanie rozplantowanej powierzchni.
» wykonanie w rozplantowanej ziemi bruzd uitiiajacych sptyw waod.

5.3 Mechaniczne plantowanie terenu

* mechaniczne wyréwnanie terenu przezcie wypukiaci, przemieszczenie urobku i zasypanie
wgtebien.
» ostatecznegczne wyprofilowanie plantowanego terenu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT WYKO NCZENIOWYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogélne't. ik
6.2. Kontrola jakosci robét wykonczeniowych.

Kontrola w czasie wykonywania robot polega naagizeniu iléci i sposobu rozplantowania
mas ziemnych, zapewnigly sptyw wod opadowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00.00.00m\Ayania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest:
« 1m® (metr szécienny) rozplantowanej ziemi.
« 1n? (metr kwadratowy) plantowanej powierzchni

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w A.00.00.00 p\@gania ogélne” pkt. 8.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Nie wyskpuja.
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9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania dotycgce ptatnagci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Platng¢ za jednostk obmiarowa roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatéw i jakéci wykonania robét, na podstawie
wynikéw pomiarow i bada

9.2. Cena wykonania robét

Cena obejmuije:
* rozplantowania mas ziemnych z kongrfdkosci wykonanych robat,
» plantowanie powierzchni terenu z kontrgdkasci wykonanych robét

10 PRZEPISY ZWIAZANE.

Nie wyskpuja.
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B.03.00.00 ROBOTY MONTAZOWE NA SIECI KANALIZACYJNEJ
CPV 45231300-8
B.03.01.00 Uktadanie i monta kanatow i rurociagéw CPV 45231300-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneb TP a1 wymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z robotami montawymi (przewodow), przy budowie inwestycji ,Budowa
pompowni éciekOw z rurocigiem ttocznym z terenu DPS w Mnichowie do istqoej sieci
kanalizacyjnej w miejscowiai Migsowa wraz z przebudawstniepcej sieci kanalizacyjnej na terenie
DPS w Mnichowie”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna SST jest stosowana jakaument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z
montaem kanatow i przewodow na sieci kanalizacyjne;j.
W zakres tych robo6t wchoalz
* roboty przygotowawcze,
* roboty montaowe sieciowe — montekanatow, przyiczy kanalizacyjnych i ruroggow,
* kontrola jakdci.

1.4. Okredlenia podstawowe.

Kanalizacja sanitarna - si&€ kanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzastaekow
bytowo-gospodarczych przewodamirgeniowymi lub grawitacyjnymi
Kanalizacja grawitacyjna - si& kanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzatigkow
bytowo-gospodarczych przewodami grawitacyjnymi.
Kanalizacja cisnieniowa - sig€ kanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzasueekow
bytowo-gospodarczych przewodamirgeniowymi.
Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnedprowadzani&ciekow.
Kanat cisnieniowy - kanat przeznaczony do odprowadzardiciekéw bytowo-gospodarczych
cisnieniowo.
Przykanalik (przytacze kanalizacyjne)- kanat przeznaczony do pokenia wewatrznej instalaciji
kanalizacyjnej z siegikanalizacji sanitarnej.
Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony do zbieraii@ekow z co najmniej dwéch kanatéw bocznych.
Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony do zbieras@ekow z kanatdw oraz kanatow zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

Pozostatle oki&genia podstawowe as zgodne z definiciami podanymi w A.00.00.00.
“Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robo6t podano w A.00.00.00. “Wymagania ogoélne”.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania.

Ogolne wymagania dotygze materiatobw podano w A.00.00.00. “Wymagania ogbIn
Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewiduyosiadanie
zaswiadczenia o jakgi lub atestu, powinny l#yzaopatrzone przez producenta w taki dokument.
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Inne materiaty powinny ywyposaone w takie dokumenty ngczenie Inspektora nadzoru.

2.2. Rury przewodowe.

2.2.1 Kanaty grawitacyjne zaprojektowano z rur jemtodnych:
- PVC hczonych na w uszczelki gumowe (petenie kielichowe): klasy ,SN8” dla kanatow
posadowionych na gbokasci do 4,0m,
- rur cénieniowych polietylenowych PE100 SDR17
Ogodlna diugéc kanatow grawitacyjnych:
— kanaty grawitacyjne @200PVC — L=688,50m
2.2.2 Rurocgi ttoczne zaprojektowano z rur:
- cisnieniowych z HDPE 100 SDR 17PN10 o gu#eniach zgrzewanych
Srednice i diugéci rur:
—  @0mm o dhugéci L=2126 m

2.2.3 Przy4cza kanalizacyjne wykonano z rur jednorodnych:

- PVC typu ” SN8"sredniego 4czonych na wcisk (patzenia kielichowe) érednicy:

e @160mm diugéci L=50 m
SzczegOlowe zestawienia sieci kanalizacyjnej podamo tabelach zestawieniowych dgtzonych
do Dokumentacii.

2.3. Skladowanie materiatlow.

Rury naley przechowywéa w potazeniu poziomym na ptaskim, rownym podip w sposob
gwarantugcy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opaddamosferycznymi oraz spetnienie
warunkéw bhp.

Ponadto rury z PVC natg sktadow& w taki sposéb, aby stykatyesone z podieem na catej
swej dtugdci. Mozna je skladowana gsto utazonych podkladach. Wysoke sterty rur nie powinna
przekraczd 1,5 m. Skladowane rury nie powinny doynaraone na bezpwednie dziatanie
promieniowania stonecznego. Temperatura w miejsaeghowywania nie powinna przekracza
30°C,

3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w A.00.00.00. “Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonywania robot.

W zalenosci od potrzeb, Wykonawca zapewni rgstjacy sprzt do wykonania roboét
ziemnych i instalacyjnych:
» kopark: podstbierm ,
 sprzt do zagszczania gruntu, a mianowicie: zagczark wibracyjm, ubijak
spalinowy, walec wibracyjny,
* sprzarke powietrzry do przeprowadzenia préby szczeicio
e samochody dostawcze

4. TRANSPORT.

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.
Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00. “Wymagania cgjopkt 4.
4.2. Transport rur przewodowych.

Rury mana przewoz dowolnymi srodkami transportu wytznie w potaeniu poziomym.
Rury powinny by tadowane obok siebie na catej powierzchni i zalsezone przed przesuwaniem
si¢ przez podklinowanie lub inny sposéb.
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Rury w czasie transportu nie powinny st§kaic z ostrymi przedmiotami, magymi
spowodowa uszkodzenia mechaniczne.

Podczas prac przetadunkowych rur nie maleuca, a szczegolostraznos¢ nalezy zachowa
przy przetadunku rur z tworzyw sztucznych w tempere blisko 00C i riiszej.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa mnae przewysza& scian srodka
transportu o wicej nz 1/3 srednicy zewntrznej wyrobu. Pierwsgwarstwe rur kielichowych nalgy
uktada& na podktadach drewnianych, podobnie poszczegohrstwy naley przedziela elementami
drewnianymi o grubgi wickszej nz wystapce czsci rur.

Rury z PE osrednicach do 90mm nalg transportowé& w fabrycznych zwojach sgiych
taSma, ktora nie powoduje uszkodzenia powierzchni rury.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w A.00.00\8magania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczeniawale oznaczy je w
terenie.
W celu zabezpieczenia wykopdéw przed zalaniemanmampowan z wykopow lub z opadow
atmosferycznych powinny By achowane przez Wykonagco najmniej nagpujace warunki:
e go6rne krawdzie bali przyciennych powinny wystawaco najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajcy teren;
* powierzchnia terenu powinna byyprofilowana ze spadkiem urdoviajacym tatwy odptyw
wody poza teren przylegajy do wykopu;
» wrazie konieczné&xi wykonany zostanie g odprowadzacy wodck na bezpiecznodlegtcé.

5.3. Roboty ziemne.
Roboty ziemne powinny zostavykonanie zgodnie z SST B 02.00.00 Roboty ziemne.
5.4. Przygotowanie podiga.

W gruntach suchych piaszczystyehirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych poiein
jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturzewlyleopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakci®otp podiaze naley wykona z
warstwy ttucznia lubzwiru z piaskiem o grub@i od 15 do 20 cmatznie z utgonymi siczkami
odwadniagcymi. Dla obiektow sieciowych typu np. studzienkalety na warstwie odwadniggej
wykona fundament betonowy, zgodnie z dokumertacpjektows lub SST.

Zagsszczenie podia oraz podsypki i obsypki powinno wynésio ile dokumentacja
techniczna nie okééa inaczej 95% zmodyfikowanej wastm Proctora.

5.5. Roboty montaowe.

5.5.1. Warunki ogolne.

Najmniejsze spadki przewodow powinny zapewnozliwosé sptywusciekow.
Glebokas¢ utozenia przewodow przy nie stosowaniu izolacji cieplnérodkow zabezpieczagych
podiaze i przewod przed przemarzaniem powinng kaka, aby jego przykrycie (hn) mierzone od
wierzchu przewodu do powierzchni projektowanegertarbyto wegksze ni gigbokas¢ przemarzania
gruntow hz, wg PN-81/B-03020 [6] o 0,4 m dla rurrednicy porntej 1000 mm. W przypadku
mniejszych odlegkxi przewdd nalgy ociepl¢ np. warstw zuzla , oddzielonego od powierzchni rury
folia.

Odlegta¢ osi przewodu w planie od wdzer podziemnych i naziemnych oraz &diany
budowli powinna by zgodna z dokumentag;j
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5.5.2. Wytyczenie wykonania przewodu kanalizacymeg

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej,sfmdki i gébokas¢ posadowienia
rurociagu powinny spetniaponizsze warunki:

najmniejsze spadki kanatow powinny zapeimidpuszczalne minimalneqakosci przeptywu,
tj. od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie mdyy¢ jednak mniejsze:

» dla kanatow Grednicy do 0,2 m - 56o,
* najwigksze dopuszczalne spadki wynikaj ograniczenia maksymalnychegkosci przeptywu

(dla rur betonowych 3 m/s, gdla rurzelbetowych 5 m/s).

» glcbokas¢ posadowienia powinna zakg od stref przemarzania gruntéw i powinna lzgodna

z dokumentagj projektows.

Przy mniejszych zagpieniach zachodzi konieczffo odpowiedniego ocieplenia kanatu
warstwg zuzla, ktory naley oddzielt od rury warstw folii lub tworzywa sztucznego.

Ponadto naley dazy¢ do tego, aby zaghienie kanatu na kawdwce sieci wynosito minimum 2,5 m w
celu zapewnienia nitiwosci ewentualnego skanalizowania obiektéw goloych przy tym kanale.

Rury naley uktada& od najniszego punktu tj. od odbiornika w kierunku przeciwnylo
spadku kanatu.

Przy uktadaniu rur naky postugiwa si¢ celownikiem, pionem i krzzem celowniczym.
Wiasciwe potaenie ut@onej rury w stosunku do kierunku osi kanalu spraavds pionem,
a w stosunku do linii dna projektowanego tzw. ke celowniczym Ilub fat miernicza
i niwelatorem. Odlegix gérnej krawdzi poprzeczki krzya celowniczego do jego dolnegonka
stanowi odlegté¢ ptaszczyzny wyznaczanej przez tawy celownikow @bzczyzny projektowanego
dna kanatu i powinna wytac si¢ w petnych metrach lub pétmetrach.

Najnizszy punkt dna ukiadanej rury powinien znajdéwse dokiadnie na kierunku osi
budowanego kanatu.

Rura powinna b§ utozona wg projektowanej niweletystcisle przylegg do podiga na catej
swej diugdci.

Po utaeniu naley rure zabezpieczy przed przesunciem przez podbicie pachwin podsypk
Z granulatu..

Przy nierownym utgeniu rury w wykopie, ruy nalezy podniegé i wyregulowa podtaze przez
podsypk z piasku lubzwiru dobrze ubitego. Niedopuszczalne jest wyréweagtaenia rury przez
podiazenie kawatka drewna, cegty lub kamienia.

Montaz przewodow rurowych powinien odbywaie zgodnie z ,“Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlano-mombavych” - cz$¢ Il “Instalacje sanitarne i przemystowe”
COBRTI Instal, i ,Warunkami technicznymi wykonaniadbioru rurocagéw z tworzyw sztucznych”,
wytycznymi producenta rur, armatury, adzea.

Rury utazone w wykopie na znacznychebbkasciach (ponad 6 m) oraz znacznie akone,
w celu zwgkszenia wytrzymaleci powinny by wzmocnione zgodnie z dokumentapyojektows.

Poszczegolne utone rury powinny b§ unieruchomione przez obsypanie piaskienarqaku
dtugasci rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita peioia do czasu wykonania uszczelnienia
zlaczy.

Uszczelnienia zkzy rur kanatlowych maa wykong specjalnymi fabrycznymi pigcieniami
gumowymi, poprzez zgrzewanie lub wedlug rogeh indywidualnych zaakceptowanych przez
Inspektora nadzoru,

Pohczenia kanatéw stosowanalery zawsze w studzience lub w komorze (kanaremnicy
do 0,3 m mana hczy¢ na wpust lub poprzez studzienkryta - slepa).

Kat zawarty m¢dzy osiami kanatdw doptywowego i odptywowego - zbrEego powinien
zawiera sie w granicach od 45 do 80

Rury naley uktad&g w temperaturze powgj O°C, a wszelkiego rodzaju betonowania
wykonywa w temperaturze nie mniejszepni8°C.

Przed zakfczeniem dnia roboczegady przed zejciem z budowy naley zabezpieczykonce
utozonego kanatu przed zamuleniem.

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejptay wykonywaniu przykanalikow
(przyfaczy kanalizacyjnych) naky przestrzeganastpujacych zasad:

» trasa przykanalika powinna dprosta, bez zatamav planie i pionie,
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* minimalnasrednica przewodu przykanalika wynosi 160 mm

* minimalny spadek 1,5%.

* minimalne zagibienie przykanalikdw przgio 1,4m ppt., w przypadku mniejszego przykrycia
przykanalik naley ocieplic warstwg zuzla,

e polaczenia przykanalikow z kolektorami sanitarnymi zzamoa studzienek pakzeniowych
@1,2m lub za pomactrojnikow.

* na pokczeniu przykanalika do istnigjej zagrodowej sieci kanalizacyjnej (przed szambpami
oraz na zatlamaniach trasy nglestosowa studzienki rewizyjne z kgéw betonowych z dnem.

5.6. Szczegodtowe wymagania posadowienia kanatégiekowych

Nalezy spodziewé sig, ze projektowane kanaly posadowionedd w skomplikowanych
warunkach gruntowych, zmienigych s¢ na przemian nawet na krétkich odcinkach kanatu. W
poziomie posadowienia wygtowa: beda grunty o r@énych rodzajach, od skat piaskowcéow i tupkdéw
ilastych, zwietrzelin i rumoszy, po gliny pylasté; i pyty piaszczyste. W dolinach potokéw i w
zagkbieniach terenowych nalg spodziewa si¢ torfow i namutéw organicznych wygiujacych na
gtebokasci do 4,0 m.

W celu zapewnienia stabilb projektowanych kanatéw okieno trzy sposoby wykonania pod#
w zaleznosci od wystpujacych warunkéw gruntowych.

5.6.1. Podtge naturalne

Grunty rodzime zastosowanozna jako podiee pod rurocigi, jezeli 3 to grunty sypkie o
naturalnej wilgotnéci. Moga to by¢ grunty piaszczyste,wirowo-piaszczyste i piaszczysto-gliniaste.
W takich warunkach rury z PVC i PE vma posadowi bezpdrednio na dnie wykopu, dgj pod rury
warstwe wyrownawcza z piasku o gr. 10 do 15 cm, z wyprofilowaniemyska nédnego na kt co
najmniej 90.

W gruntach gliniastych, gliniasto-pylastych i itachry naley ukiad& na wyréwnanej warstwie z
piasku o grubgci min. 15 cm i szerok@i dna wykopu.

5.6.2. Podtde wzmocnione — fawa piaskowa

Jezeli w poziomie posadowienia kanatdweda wysigpowaty grunty skaliste, rumosze i
zwietrzeliny skalne lub grunty spoiste o naruszostejkturze, warunki stabildoi obsypki rury
kanalizacyjnej wymagajwzmocnienia podia. W takich przypadkach nalewykona zag;szczon
tawe piaskowa o szerokéci dna wykopu o grubmi warstwy min. 15 do 25 cm. Materialem na
wykonanie tawy powinien kypiasek bez frakcji pylastej lub mieszanka piaskwiru o wielkasci
ziaren do 20 mm.
tawy piaskowe o gruldgi min. 15 cm nalgy wykona rowniez w przypadku wysfpowania gruntow
spoistych i pylastych nawodnionych.

5.6.3. Obsypka rur z PVCi PE, zegsgczenie i wypetnienie wykopow

Rury z PVC i PE powinny ky obsypane do wysokoi 30 cm powyej wierzchu rury
materiatem sypkim takim jak: piasek lub mieszankasku izwiru. Maksymalna wielk& ziaren
frakcji zwirowej nie powinien przekracz£0 — 30 mm.

Przed wypetnieniem wykopow wykofiarélke szczelnéci i sprawdzé poprawnéé wykonanych robot
w zakresie okrdonym w projekcie technologicznym. Kanaly z rur PMBusza by¢ obsypane
piaskiem do wysokai 30 cm ponad wierzch rury. W piasku nie zaoby¢ kamieni ani innych
twardych przedmiotow. Zasypkubija¢ warstwami po 10 cm z doktadnym zagczeniem piasku pod
bokami rur. Powyej zasypki wykop zapetntagruntem rodzimym warstwami po 30 cm, uhi@j
kazda warstwe przy wyciu sprztu mechanicznego. Urobek z wydobytej warstwy skalmaviesc
poza teren budowy na wyznaczone wysypisko.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w A.00.00.00. “Wymagania ogolnet @k
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6.2. Kontrola, pomiary i badania.

6.2.1. Badanie przed przygtieniem do robot

Przed przyapieniem do robot Wykonawca powinien wykdrizadania mage na celu:
zakwalifikowania gruntow do odpowiedniej kategorii,

okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

okreslenie stanu terenu,

ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przedizatavod,

ustalenie metod wykonywania wykopow,

ustalenie metod prowadzenia robét i ich kontrotzasie trwania budowy.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot.
Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdnyobét w

zakresie i z ogstotliwoscia zaakceptowanprzez Inspektora nadzoru w oparciu o n@IBN-83/8836-
02, PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728 .
W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa

sprawdzenie metod wykonywania wykopow,
zbadanie materiatéw i elementéw obudowy patekn ich zgodnéci z cechami podanymi w
dokumentacji technicznej i warunkami technicznymd@nymi przez wytwokg
badanie zachowania warunkéw bezpiéste&a pracy,
badanie zabezpieczenia wykopow przed zalanienawod
badanie prawidtowszi podiaza naturalnego, w tym gtownie jego nienarusz&tnavilgotnasci
i zgodndci z okr&lonym w dokumentacji,
badanie i pomiary szerokd, grubgci i zag;szczenia wykonanego pod# wzmocnionego z
kruszywa lub betonu,
badanie ewentualnego drena
badanie w zakresie zgodiwdo z dokumentagj techniczim i warunkami okrgonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkaechhicznymi wytworni materiatow,
ewentualnie innymi umownymi warunkami,
badanie gibokasci utozenia przewodu, jego odlegl od budowli gsiadupcych i ich
zabezpieczenia,
badanie utéenia przewodu na podia,
badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,
badanie zastosowanychety i ich uszczelnienie,
badanie zabezpieczenia przed kogozgradami bhdzacymi,
badanie szczeldoi catego przewodu,
badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,
badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu papbadanie wskaikéw zagszczenia
poszczegodlnych jego warstw.
6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania.

odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykaopea powinno
WYNosE wigcej niz £ 5 cm,

odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodicksze nk 0,1 m,

odchylenie grubgci warstwy zabezpieczgjej naturalne podie nie powinno przekroczy
+3cm,

dopuszczalne odchylenia w planie keg@i wykonanego podi@m wzmocnionego od
ustalonego na tawach celowniczych kierunku osiwazii nie powinny przekraczd 0 cm,
réznice rzdnych wykonanego podia nie powinny przekroczZyw zadnym jego punkcie: dla
przewodow z tworzyw sztucznych £ 5 cm,

dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalomegéawach celowniczych nie powinny
przekroczy 10 cm,

stopiegh zag:szczenia zasypki wykopdéw okteny w trzech miejscach na diugm 100 m nie
powinien wynost mniej niz 0,97.
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7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w A.00.00.8@ymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarows jest 1 m ( metr ) wykonania rob6t zwanych z uteeniem rurocigdbw
sanitarnych w wykopach.

Pozostatymi jednostkami obmiarowymi poszczegélnyohycji zawartych przez wykonawc
w przedmiarze robot jest zakres czyfsi@bijetych w ich opisie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robat.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w A.00.00.00yr&gania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumensapjojektows, SST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6.2.3 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj wszystkie technologiczne

czynndaci zwigzane z budowsieci kanalizacyjnej, a mianowicie:

* roboty przygotowawcze,

* roboty ziemne z obudayécian wykopéw,

* przygotowanie podia,

» roboty montaowe wykonania ruroggow,

» wykonanie rur ochronnych,

» wykonanie izolacji,

* proby szczelngi przewoddw, zasypanie i zgggczenie wykopu.
Odbior robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek bez hamowania og6lnego ppstrobot.
Dlugos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powify mniejsza od 50 m i powinna
wynosk: okoto 200 m w przypadku utenia rur w wykopach @cianach umocnionych, gadla
przewodow utaonych w wykopach nieumocnionych okoto 600 m.
Dopuszcza sizwigkszenie lub zmniejszenie diugm przeznaczonego do odbioru odcinka przewodu z
tym, ze powinna by ona uzaleniona od warunkow lokalnych oraz umiejscowieniarogmia lub
uzasadniona wzgllami techniczno-ekonomicznymi.
Inspektor nadzoru dokonuje odbioru robot zanikggh zgodnie z zasadami okiaymi w
A.00.00.00. “Wymagania ogélne”

8.3. Odbidr wsipny.

Odbiorowi wstpnemu wg PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728 podlega:
» sprawdzenie kompletdoi dokumentacji do odbioru technicznegonkowego (polegare na
sprawdzeniu protokétow badlgprzeprowadzonych przy odbiorach technicznyal$anwych),
* badanie szczeldoi calego przewodu (przeprowadzone przy catkowialonczonym i
zasypanym przewodzie, otwartych zasuwach - norM3P/B-10725),
Wyniki przeprowadzonych baflapodczas odbioru powinny byujete w formie protokotu,
szczegotlowo omoéwione, wpisane do dziennika budovppdpisane przez nadzoér techniczny oraz
cztonkow komisji przeprowadzgjej badania.
Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbioru ¢psiego nalgy uzn& za dokladne, jeeli
wszystkie wymagania (badanie dokumentaciji i szaéelrcatego przewodu) zostaty spetnione.
Jezeli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym wepinym nie zostato spetnione, nafeocené
jego wplyw na stopie sprawngci dziatania przewodu i w zaleosci od tego okréi¢ konieczne
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dalsze pospowanie.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdllne wymagania dotycgce pfatnagci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.
Ptatng¢ za jednostk obmiarova roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami

Umowy, obmiarem robét, ocenakaosci uzytych materiatow i jakéci wykonania robot, na podstawie
wynikow pomiaréw i bada

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

PN-87/B-01070 — Stekanalizacyjna zewgtrzna. Obiekty | elementy wypagania. Technologia.
PN-92/B-10735 — Kanalizacja. Przewody kanalizacyjifgmagania i badania przy odbiorze.
PN-87/C-89004 — Wyroby z tworzyw termoplastycznyCbchy i cechowanie.

PN-80/C89205 — Rury kanalizacyjne z nieplastyfikaego polichlorku winylu.
PN-86/B-02480 — Grunty budowlane. Odemia, symbole, podziat i opis gruntow.

B.03.02.00 Prz&jcia pod przeszkodami CPV 45232100-3
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotycge wykonania i
odbioru przej¢ pod drogami, rzekami i rowami melioracyjnymi, praydowie inwestycji: ,Budowa
pompowni éciekdw z rurocigiem ttocznym z terenu DPS w Mnichowie do istqoej sieci
kanalizacyjnej w miejscowiai Migsowa wraz z przebudawstniepcej sieci kanalizacyjnej na terenie
DPS w Mnichowie”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokanpezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia prgéjpod drogami,

rzekami i rowami melioracyjnymi. Prace te obejmuj

* prace przygotowawcze,

» oOpfaty za zajcie prawa przejazdu,

* wykonanie przewiertu (przecisku) wraz ze stabilizagruntu pod urzdzenia przeciskowe,

* wykonanie studzienek zbiorczych (odwadatgch),

» odwodnienie,

* monta rur zabezpieczagych,

» prace uszczelniage,

» uszczelnianie kicowek rur ochronnych,

» ulozenie rur pod dnem rowu,

» testy szczelni,

* przywrécenie stanu pierwotnego drég, drendw i kanat

* kontrola jakdci.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Przeszkoda naturalna- elemengrodowiska naturalnego, stanaay utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogy itp.

Droga - wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnoi
oraz drzew i krzewow. Pas drogowy meoréwnie obejmowé teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urzdzen chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

Réw melioracyjny — otwarty, ziemny row shacy do odwodnienia danego obszaru

Skrzyzowanie podziemne— skrzyowanie konstrukcji sieci przewoddéw pod powierzghdanego
terenu

Rura ochronna — rura osrednicy wikszej nk srednica danego kanatu, zabezpiegzajkonstruke
przed uszkodzeniem

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee przegé pod przeszkodami
Ogodlne wymagania dotyaee przej¢ pod przeszkodami podano w A 00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotygee przej¢ pod przeszkodami podano w A 00.00.00 pkt 2.
Wykonawca jest zobowzany do:
» stosowania materiatdw zgodnych z dokumentéaghniczia i SST
» stosowanie innych materiatow jest uzal®ne od decyzji Inspektora nadzoru

2.2. Beton

Hydrotechniczny beton klasy B15 i B20, zgodny rmpPN-62/6738-07.
2.3. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadgymaganiom PN-B-14501 [7].
2.4. Materiaty wodoszczelne

— kit asfaltowy
- lepik asfaltowy zgodny z PN-74/B26640
— sznur konopny smotowany

2.5. Rury ochronne
Rury ochronne PVC ¢rednicach 315mm
2.6. Rury przewodowe
Rury kanatowe wykonane zgodnie z dokumentaopjektows i SST B-03.01.00.
2.7. Kruszywo
Zgodny z norm PN-B-11113.
2.8. Przechowywanie materiatow

Wykonawca jest zobowzany uktada materialty wedtug poszczegdlinych grup, wigkkoi
gatunkéw w sposob zapewnjay stateczn& oraz umaliwiajacy dostp do poszczegoélnych stoséw
lub pojedynczych elementéw.

Powierzchnia skltadowania powinnacbytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniemvéd
opadowych.

2.8.1. Rury przewodowe.
Rury mana skladowé na otwartej przestrzeni, uktadajje w pozycji leacej jedno- lub
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wielowarstwowo, albo w pozycji stgjej. W przypadku diugiego skladowania rury z twaevzy
sztucznych nalegy zabezpieczyprzed promieniami stonecznymi.
W przypadku sktadowania poziomego pierwswarstwe rur naley utozy¢ na podkiadach
drewnianych. Podobnie na podktadach drewnianyce&zypalktada& wyroby w pozycji stajcej i jezeli
powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wymagami

2.8.2. Kruszywo.

Kruszywo naley sktadow& na utwardzonym i odwodnionym podio w sposob
zabezpieczagy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z imngdzajami i frakcjami kruszyw.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w A 00.00.00 Wymagania ogolne pkt 3.
3.2. Sprzt do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania prz&§ pod przeszkodami powinien wyk&zasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
koparek podsbiernych,
maszyny do przewiertow poziomych,
sprztu do zagszczania gruntu,
samochéd eizarowy samowytadowczy,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST S-00.00.00 Wymagania
0golne pkt 4.

4.2. Transport

Materiaty, mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu w sposob zabezpiegzaje
przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady prowadzenia robot
Ogodlne zasady prowadzenia robét podano w A 00.06k086.
5.2. Zasady prowadzenia robot

Przefcia przewodow pod przeszkodami o istotnym znaczkamunikacyjnym powinny by
wykonane doktadnie wedtug ustalepozwoler wydanych przez ich wigicieli.
Ustalone warunki budowy takiego prégp obejmug m.in.: rodzaj materiatu rury ostonowej, dhégd
i gtebokasci przegcia, sposobu zabezpieczenia komory wlotowej i voyhadj, itp. i o ile nie stanowi
inaczej powinny b spetnione niej opisane warunki.
Sposob instalowania rury ostonowej powiniert kagodny z dokumentacjprojektows i wynika¢ z
przyjetej technologii. Najcgciej jest to przeciskanie lub przeganie pod przeszkad Grubdgc¢
scianki rury ostonowej powinna by godna z dokumentacprojektows.
Przewdd powinien kiyumieszczony wspotosiowo z rura ostorolub w inny sposob gwarantigy
stabiln@¢ utozenia oraz swobodne (bez dotykaniasdanki rury ostonowej) potenie zhczy.
Wewnatrz rury ostonowej przewdd powinien niipodparcie, rozstaw podpor powinien unietivai ¢
powstawanie ugt. Rozstaw naley przyjmowa& dla okra&lonej srednicy doktadnie wg danych
producenta rur.
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Dlugaos¢ rury ostonowej zaley od rodzaju przeszkody i powinna dyzgodniona z wiicielem
(zaradzapcym) obiektu.

Na odcinkach, gdzie wygti kolizja naley wykopy wykon& recznie w odlegtéci 1,5m przed
i 1,5m skrzyowaniem. Jeeli w trakcie realizacji robét wygbia odcinki o innych trudnych warunkach
gruntowych, technologia robét zostanie uzgodniorteakcie ich realizaciji.

5.3. Rury ostonowe

W miejscach skrzxowania sieci kanalizacyjnej z istnieymi kablami elektrycznymi i
telekomunikacyjnymi naley miejsca te zabezpieczyurami dwudzielnymi Arota do kabli @ednicy
75 mm o dtugéci ok. 3m.

5.4 Przekraczanie przeszkdd metagprzewiertu.

W przypadku przégia sieci kanalizacyjnej pod drogami krajowymi, glami powiatowymi,
gminnymi i rowem melioracyjnym natg wykona& przewiert. Do wykonania przewiertu naje
stosowa rury przewiertowe stalowe @wednicy:

e @159/4,5mm — rura przewodow@0PEmm

*  @356/8mm — rura przewodow00PVCmm
Sposob wykonania przewiertu, wielléiokomory przewiertowej itp. Uzateiony kedzie od uytego
sprztu do wiercé. Wymiary komory a w szczegélea jej dtugasé¢ nalezy dostosowé do maliwosci
zajgcia odpowiedniego terenu. Przy ograniczeniu ddug&omory naley stosowa odpowiednio
krotsze odcinki rur stalowych. W zaleosci od kategorii gruntu (grunty skaliste) nateuzywat
odpowiedniego spetu do wykonania przewiertu.

Rure przewodow nalezy wprowadzé w rure przewiertow (ostonows) na ptozachilizgowych.
Pierwsze podpory powinny znajdodvsic bezpdrednio za kielichem rury przewodowej, a rase w
odlegtagci co 0,7m. Kielich rury przewodowe] nie w® spoczywa i opier& sSig na rurze
przewiertowej. Przestraemigdzy rurami zaleca siwypeinic pianky poliuretanow na dtugdci ok.
30cm. Sciany wykopow pod komory przewiertowe nalewykona jako pionowe i umocnione w
zaleznosci od warunkow gruntowo wodnych, zgodnie z dokuraeptprojektows.

5.5. Skrzyzowania projektowanego rurochgu ttocznego z istniegcym uzbrojeniem

Projektowany ruroag ttoczny krzyuje sk z nasgpujacym istniepcym i projektowanym
uzbrojeniem podziemnym:
* wodochg
* przepust drogowy
» kable elektryczne en.
* kablami telekomunikacyjnymi
* siech Szerokopasmogv

Skrzyzowania projektowanego ruragu ttocznego z istniggym uzbrojeniem podziemnyma s
bezkolizyjne, projekt zaktada posadowienie projekioego rurocigu poniej istniepcego uzbrojenia
podziemnego. W miejscu skraywania projektowanego ruragu z istniegcym uzbrojeniem zachodzi
koniecznd¢ zabezpieczenia istniglego uzbrojenia na czas budowy, ponadto w oddegtto 5,0m z
kazdej strony istnigjcego uzbrojenia wykopy natg wykonyw& recznie. Zasypk wykopow pod
istniejacym uzbrojeniem wykortarecznie ze starannym zeggczeniem, aby unilgd pGzniejszego
osiadania.

Projektowany ruroag ttoczny w miejscu skrzpwan:

-z wodocagiem uktad@ w rurach ochronnych,

-z istniepcymi kablami na istniacych kablach zastosowaury dwudzielne typu Arot
@110mm o dt. 2,0m.

5.6. Przekroczenie rowu melioracyjnego

Projektowany ruroag ttoczny krzyuje st z rowem melioracyjnym R-3.
Przekroczenie projektowanym rurggiem ttocznym rowu melioracyjnego naje wykona
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bezwykopowo (bez naruszania koryta rowu), metquizewiertu. Projektowany rurag z rur
cisnieniowych PE10090 PN10SDR17 raleprowadzé w rurze przewiertowej stalowej @159 x
4,5mm na gibokasci min. 1,0m od istniacej rzdnej dna rowu. Miejsce przekroczenia trwale
oznaczy w terenie odpowiednimi znakami.

Dlugos¢ rury ochronnej 8,0mb, rerprzewodowy prowadzté na ptozach (np.: typu B —
INTEGRA Iub réwnowane) rozstaw co 1,5m. Kwee rury uszczeldi pianky poliuretanow na
gtebokas¢ 30cm i zakaczye manszetami typu N.

Sposéb wykonywania przewiertu, wieléokomory przewiertowej itp. uzataeiony kedzie od
rodzaju uytego sprztu do wiercé. Wykopy pod komory przewiertowe g€cianach pionowych
umocnione w zalaosci od wystpujacych warunkéw gruntowo-wodnych.

5.7. Skrzyzowanie z istniepcym zbieraczem i gczkami drenarskimi

Projektowany ruroeg ttoczny @90PE krzyuje sk z istniepcymi saczkami 87,5 nr 3, 32, 33
I zbieraczem drenarskimdoednicy @12,5. &zki i zbieracz drenarski wykonane z rur ceramycin
Saczki drenarskie zlokalizowane naghbkasci ok. 1,10m p.p.t. zbieracz naghbkasci ok. 1,15m
p.p.t.

Projekt zaktada uktadanie ruragu ttocznego potej giebokadsci utozenia drendéw co powinno
wykluczy¢ kolizje wysokdciowe.

W trakcie wykonywania wykopu nalg obserwowa profil gruntu celem ustaleniécistej
lokalizacji starych wykopéw. W razie uszkodzeniagcdrenarski naley naprawé i zabezpieczy.
Zasypywanie wykopow w miejscach skipyar z drenami naley wykona ze szczegdhn
starannécia, z zag@szczeniem gruntu warstwami. Zabezpieczenia drendwinan pozostawdi w
wykopie.

5.8. Skrzyzowanie z sieci szerokopasmowy

Projektowany ruroaig ttoczny @90PE krzyuje sk z istniejca siech Szerokopasmoav
WojewddztwaSwictokrzyskiego (zwana dalej RSS-WS) skiagdaj s z czterech ruroggow @40 z
kablamiswiattowodowymi.

Skrzyzowania cigéw zaprojektowane, tak aby nie dépiudo:

—  przedostawaniasptynow lub gazow do rur w gju RSS-WS,

- podwyzszenia temperatury kablwiattowodowego o wicej niz 5°C,

— uszkodzenia mechanicznego rur twgaygch cag RSS-WS tj. 4x@40 i kabli przy
pracach konserwacyjnych i budowlanych.

5.9. Skrzyzowanie z uzbrojeniem energetycznym

Projektowany ruroag ttoczny @90PE:
1. Krzyzuje sk podziemnym uzbrojeniem energetycznym tj.
- kablem elektroenergetycznym 0,4kV typu YAKY 4x70mmelaciji: stacja trafo 15/04
»,Mnichéw Dom Dziecka” — budynek gtéwny DPS w Mnickie ZK-3a,
- kablem elektroenergetycznym 0,4kV typu YAKY4x70fmmelacji: stacja trafo 15/04
~-Mnichow Dom Dziecka” — budynek mieszkalny przy DRSVInichowie ZK-3a,
—  kable wewntrznej linii zasilajcej (WLZ),
2. Zbliza st do stupowych linii napowietrznej 0,4kV.
Skrzyzowania z istnigjicymi kablami elektroenergetycznymi wyk@nagodnie z obowizujacymi
przepisami. Na kablach stosatvairy ostonowe dwudzielne.
Zachow& wymagane odlegkei poziome w miejscach zbbn ze stanowiskami stupowymi-min 1m.
Prace ziemne wykonywarzy zachowaniu bezpiecznej odleglosprztu od podziemnego uzbrojenia
elektroenergetycznego.

5.10. Skrzyowanie z kablami telekomunikacyjnymi

Projektowany ruroag ttoczny @90PE zbta sk i krzyzuje z uradzeniami telekomunikacyjnymi. W
miejscach skrzzxowan i zblizen z urzdzeniami telekomunikacyjnymi prace prowadzecznie z
zachowaniem szczegOllnej ostnosci zgodnie z obowizujacymi przepisami techniczno-
budowlanymi. Doziemne odcinki linii teletechnicziyzabezpieczyrurami ochronnymi AROT.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robot podano w A 00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania materiatdw do betonu i
zapraw.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdnyobot w
zakresie i z ogstotliwoscia okreslona w niniejszej SST | zaakceptowgprzez Inspektora nadzoru.
W szczegolngci kontrola powinna obejmowa
- sprawdzenie kgnych zataonych taw celowniczych w nawdaniu do podanych statych punktow
wysokasciowych z doktadngéria do 1 cm,
— badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalanienawod

— badanie i pomiary szerokad, grubdgci i zag:szczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa
mineralnego lub betonu,

— badanie odchylenia osi kanatu,

— sprawdzenie zgodldoi z dokumentagj projektowy zatazenia przewodow i studzienek,

— sprawdzenie prawidtowici utozenia przewodow,

— sprawdzenie prawidtowsci uszczelniania przewodow,

— badanie wskanikbéw zagszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

— sprawdzenie rgnych posadowienia studziengiekowych (kratek) i pokryw wiazowych,

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegiei krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykope powinno
WYyNosk wigcej nz = 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,

— odchylenie grubgei warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

— odchylenie szerokgi warstwy podtaa nie powinno przekracéa 5 cm,

— odchylenie kanatu rurowego w planie, odchylenieeghtkci osi utazonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na fawach celowniczych nie po@iprzekraczat+ 5 mm,

— odchylenie spadku uonego kolektora od przewidzianego w projekcie m@ipno przekracza-
5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadktf)0% projektowanego spadku (przy
zwickszonym spadku),

— stopier ID zasypki wykopow okrdony w trzech miejscach na diugd 100 m powinien by
zgodny z pkt. 5.7.5 rozdziatu S-03.01.01.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w A.00.00.00ymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkami obmiarowymi  poszczegolnych pozycji aéyeh  przez wykonawc w
przedmiarze robét jest zakres czyfrimbijetych w ich opisie.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w A-00.00.0¢m&gania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektowa, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru,jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbidr robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— roboty montaowe wykonania rur kanatowych,
— wykonane studzienkiciekowe i kanalizacyjne,
— wykonane komory przewiertowe,
— wykonana izolacja,
— zasypany zagszczony wykop.
Odbior robét zanikapych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego gmstrobot.
Dtugasé¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie paaiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdllne wymagania dotycgce ptatnagci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

Ptatng¢ za jednostk obmiarova roboty naley przyjmowa& zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatow i jakéci wykonania robot, na podstawie
wynikow pomiaréw i bada

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.

PN-87/B-01070 — Stekanalizacyjna zewgtrzna. Obiekty | elementy wypagania. Technologia.
PN-92/B-10735 — Kanalizacja. Przewody kanalizacyjifgmagania i badania przy odbiorze.
PN-87/C-89004 — Wyroby z tworzyw termoplastycznyCbchy i cechowanie.

PN-80/C89205 — Rury kanalizacyjne z nieplastyfikaego polichlorku winylu.
PN-86/B-02480 — Grunty budowlane. Odemia, symbole, podziat i opis gruntow.

B.03.03.00 Monta studzienek na sieci kanalizacyjnej CPV 45255110-3
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznep TP s wymagania dotyce wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonaniem studzienek kanalizacyjnych ieai kanalizacyjnej przy
budowie inwestycji : ,Kanalizacja sanitarna w megwasci Jaszczew i Moderowka Gm Jedlicze”.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna SST jest stosowana jakaument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z
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wykonaniem studzienek:
* przelotowych,
* rewizyjnych,
* pofaczeniowych,
» kaskadowych,
* rozprznych,
* odpowietrzajcych
oraz z zamontowaniem w studzienkach odpowiednieptury:
* zawory odpowietrzage,
e zasuwy.

1.4. Okredlenia podstawowe.

Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna — na kanale przeznaczonakawtroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.
Armatura — wyposaenie pomocnicze sieci kanalizacyjnej, zapevacjprawidiovy prac.

Pozostale okgtenia podstawowe as zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w A.00.00.00 ,Wygamia ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygze robét podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” Jakt

2. MATERIALY.

2.1. Ogollne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padaw
A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
Wykonawca jest zobowzany:
» dostarczy materiaty i uradzenia zgodnie z wymaganiami dokumentacji projekjavéT,
» powiadomé Inspektora nadzoru o proponowanygtdditach pozyskania materiatow przed
rozpoczciem dostawy i uzyskgego akceptagj

2.2. Rodzaj uytych materiatow.

2.2.1. Studzienki z lggow zelbetowych

Na kanatach grawitacyjnych projektujee stypowe studzienki kanalizacyjne rewizyjne
przeptywowe i paiczeniowe osrednicy D-1,2m do wykonania zgodnie z PN-EN 191020
Studzienki kanalizacyjne wykotiav konstrukcji:

e podstawa studzienki-dennica do wysék@0cm ponad wierzch wprowadzonej
najwyzej rury - wykonana jako prefabrykat z ngmtjacymi elementami: kineta,
przegcia szczelne, stopnie ztazowe. Podstawa studnidp@gana na warstwie betonu
C8/10 o grubéci 10cm. Kinety uformowane z betonu C35/45.s¢¥anach studzienek
fabryczne przégia szczelne dla rur przewodowych,

» komora robocza studzienki zegow betonowych dgrednicy D-1,20m z uszczelkami
elastomerowymi, zwigczenie studzienek &gozwezkami /zwezkami/ z wlazami
zeliwnymi DN600mm typu D400,

» stopnie ztazowe z prOw stalowych pelnych pokryte polietylenem w kokerz
jaskrawym (npzottym).

Elementy prefabrykowane studzienek z betonu klasys/45, wodoszczeldé W-8,

nasiakliwos¢ max 6%.

2.3. Armatura na rurociagu ttocznym

» zawory odpowietrzapo napowietrzajce DN80 do zabudowy w studzience kanalizacyjnej (2
szt.),
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2.4. Skladowanie materiatlow.

2.4.1. Keqgi

Kregi mozna sktadowé na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, nacisk kggow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy skladowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wysék sktadowania nie powinna
przekracza 1,8 m. Skladowanie powinno umiwia¢ dostp do poszczegdlnych stoséw wyrobow lub
pojedynczych kigow.

2.4.2. Wiazy kanatowe i stopnie

Wiazy kanatowe i stopnie powinny dgktadowane poziomo, z dala od substancji dzieyah
korodupco. Wtazy powinny b§ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowanwirnpa by
utwardzona i odwodniona.

2.4.3. Kruszywo

Kruszywo naley skladow& na utwardzonym i odwodnionym podto w sposob
zabezpieczagy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z imngdzajami i frakcjami kruszyw.

2.4.4. Pozostate.
Cement, materialy izolacyjne, uszczelki oraz inhementy naley sktadow& w suchym,
zamkngtym magazynie.
2.4.5. Armatura sieci kanalizacyjnej.
Armatur do zamontowania na sieci kanalizacyjnej malsktadow& w zamkngtym, suchym
pomieszczeniu.
2.5. Wariantowe wykorzystanie materiatdw

Jeli dokumentacja techniczna dopuszcza wariantowe onggstanie materiatdw do
prowadzenia prac, Wykonawca powinien powiadomiswoim zamiarze Inspektora nadzoru na trzy
tygodnie przed zastosowaniem tych materiatow lubzevge] jesli wymagap tego testy
przeprowadzane przez Inspektora nadzoru.

Wybranych i zaakceptowanych materiatow niezmeozmien.

3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robot.

Wykonawca przyspujacy do wykonania studni rewizyjnych powinien wykéazaic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
» zurawi budowlanych samochodowych,
» samochdd dostawczy
* sprztu do zagszczania gruntu,
» oraz inny wynikajcy ze specyfiki prac i wymageéDokumentacji Technicznej.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogghke 4.
4.2. Transport elementow z PVC.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewgch elementoéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przekitadek, rozporoklindbw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatow.
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4.3. Transport kregow

Transport kggéw powinien odbywésie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle
do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przemych elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporoklinbw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatdw.

Podnoszenie i opuszczaniee@dw o srednicach 1,2 m natg wykonywa& za pomog
minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych rOwrenmie na obwodzie prefabrykatu.

4.4. Transport wikazow kanatowych

Wiazy kanatlowe mag by¢ transportowane dowolnymérodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzeniem

Wiazy typu ceézkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego rigleiklada na
paletach po 10 szt.4dz\y¢ tasSma stalows.

4.5. Transport mieszanki betonowe;j

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapédakie srodki transportowe, ktore nie
spowoduj segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanknjezzyszczenia mieszanki i obania
temperatury przekraczgjej granie okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.6. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w sposob zabezpiegaaj
je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgasani

4.7. Transport cementu
Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08.
4.8. Transport armatury

Armatura mae by przewaona dowolnymgrodkami transportu, w sposob zabezpiegaaje
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét.
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w A.00.00W@magania ogolne” pkt 5.
5.2. Prace ziemne.

Prace ziemne powinny byprowadzone mechanicznie lubcznie zgodnie z dokumentacja
techniczna.

5.3. Studzienki kanalizacyjne

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejptoy wykonywaniu studzienek
kanalizacyjnych naley przestrzeganastpujacych zasad:

» studzienki przelotowe powinny By lokalizowane na odcinkach prostych kanatow w
odpowiednich odlegkziach lub na zmianie kierunku kanaiu,

» studzienki paticzeniowe powinny bylokalizowane na patzeniu jednego lub dwdch kanatéw
bocznych,

» studzienki naley wykonywa na uprzednio wzmocnionym (warstwucznia lubzwiru) dnie
wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,

» studzienki wykonywa nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Natsimw
trudnych warunkach gruntowych (przy wystwaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w
wykopie wzmocnionym,

 w przypadku gdy rénica rzdnych dna kanatdw w studzience przekracza 0,50mezyal
stosowa studzienki spadowe-kaskadowe,
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Studzienki rewizyjne sktad@pie z nast¢pujacych czsci:
» komory roboczej,
» dna studzienki,
*  piyty przykrywapcej
» wihazu kanatowego,
* stopni ztazowych.

Komora robocza powinna néievysoka&¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkich
(kiedy gkbokas¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenupuewalaj zapewnt ww.
wysokaici) dopuszcza giwysokaé komory roboczej mniejazniz 2,0 m.

Przegcia rur kanalizacyjnych przexiany komory nalgy obudowa i uszczelni materiatem
plastycznym ustalonym w dokumentacji projektowej.

Komin wtazowy powinien by wykonany z kegow betonowych lulzelbetowych aosrednicy
0,80 m wg BN-86/8971-08. Posadowienie komina nalgykona na ptyciezelbetowej przdgciowej
(lub rzadziej na kmgu stazkowym) w takim miejscu, aby pokrywa wlazu znajdoavade nad
spocznikiem o najwkszej powierzchni.

Studzienki ptytkie mog by¢ wykonane bez komindéw witazowych, wowczas b&pgpdnio na
komorze roboczej natg umiescic ptyte pokrywows, a na niej skrzynkwitazowa wg PN-H-74051.

Dno studzienki naley wykona na mokro w formie ptyty dennej z wyprofilow@akineta.

Kineta w dolnej czsci (do wysokdci rownej potowiesrednicy kanatu) powinna migrzekroj
zgodny z przekrojem kanalu, a pawey przedtdony pionowymi sciankami do poziomu
maksymalnego napetnienia kanatu. Przy zmianie kiarurasy kanatu kineta powinna raiksztatt
luku stycznego do kierunku kanatu, natomiast w paziku zmianysrednicy kanatu powinna ona
stanow€ przegcie z jednego wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej %o w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innyeiejscach naranych na obeizenia
dynamiczne)powinny méewtaz typu ctzkiego wg PN-H-74051-02. W innych przypadkachzme
stosowa wihazy typu lekkiego wg PN-H-74051-01.

Poziom wiazu w powierzchni utwardzonej powiniert aynia rowny, natomiast w trawnikach i
zielencach goérna krawedz wtazu powinna znajdowasic na wysokéci min. 8 cm ponad poziomem
terenu.

W $cianie komory roboczej oraz komina wtazowego maleamontowa mijankowo stopnie
ztazowe w dwéch rdach, w odlegitciach pionowych 0,30 m i w odlegii poziomej osi stopni
0,30m.

5.4, Studzienki rozprzne

Wylot rurochgu ttocznego z pompowni projektujec siv studzience rozpgnej oznaczonej
symbolem S26.

5.5. Studzienki odpowietrzajce

Z uwagi na zrénicowanie wysokéciowe terenu i przetamania ruragu, przewidziano
odpowietrzenia ruroggu w najwyszych punktach ,przetama przy zastosowaniu zaworéw
odpowietrzajcych. Studnia osrednicy wewntrznej 1,20m pomigi zawor odpowietrzagy oraz
zasuw odcinajca ten zawor. Odpowietrzenia wykohaw studzienkach odpowietragych
oznaczonych symbolem SR1 i SR9. W studzienkach mtow@ane kda zawory napowietrzago-
odpowietrzajce i zasuwy odcinage zawor. Przyfo zawory napowietrzago-odpowietrzajce dla
sciekbw surowych o srednicach Dn80mm, zakres roboczy PNO,2-PN16bar. dz8toki
odpowietrzajce wykona& zgodnie z rysunkiem szczegétowym. Konstrukcja =Aemek
odpowietrzajcych do wykonania zgodnie z opisem pkt. 5.3.

5.6. Izolacje

Elementy prefabrykowane studzienek z betonu klasys/45, wodoszczeldé W-8,
nasiakliwos¢ max 6%.
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5.7. Zakres i warunki prowadzenia prac.

Wszystkie prace powinny Byprowadzone zgodnie z dokumentatgchniczia, ogdlnymi
zasadami prowadzenia rob6t budowlanych i wytyczngraducentéw poszczegolnych materiatow

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
6.2. Cel kontroli jakosci.

Kontrola jak@ci ma na celu sprawdzenie zgodcioprzeprowadzonych prac z dokumengacj
techniczia, Specyfikacg Techniczi i Kontraktem. Wszystkie testy i pomiary powinnychyykonane
zgodnie z obovezujacymi normami.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakgrac i materiatdw.

6.3. Kontrola, pomiary i badania

6.3.1. Badania przed przygiieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérzadania materiatow do betonu i
zapraw.
6.3.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadaimyobdét w
zakresie i z ogstotliwoscia okreslona w niniejszej ST | zaakceptowaprzez Inspektora nadzoru.
W szczegblnéci kontrola powinna obejmowa
* sprawdzenie rdnych zataonych taw celowniczych w nawZaniu do podanych statych
punktéw wysokéciowych z dokladnéria do 1 cm,
» badanie zabezpieczenia wykopoéw przed zalaniemywod
» badanie i pomiary szerokd, grubdci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa
mineralnego lub betonu,
* sprawdzenie zgodioi z dokumentagj projektowy zatazenia przewodow i studzienek,
* badanie wskanikOdw zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
» sprawdzenie rdnych posadowienia studzienek kanalizacyjnych rpekwvtazowych,
» sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj
» sprawdzenie prawidiowsoi zamontowania armatury w studzienkach.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w A.00.00.00ymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarow jest:
» 1 szt. (sztuka) wykonanej studzienki,
» 1 szt. (sztuka) zamontowanej armatury.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robat.

Ogolne zasady odbioru robét podano w A.00.00.00 ngania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapyojektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru.
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8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
» lokalizacja obiektow w stosunku do istrieggo uzbrojenia terenu,
» podiaze, na ktorym posadowione poszczegolne obiekty,
» stan szczelnych prz€jprzezsciany,
» stan padczen elementow
Odbior robét zanikapych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego gmstrobot.

8.3. Odbidr wsiepny.

Przy odbiorze wgpnym powinny by wykonane nagpujace czynnéci :

» sprawdzenie zgoddoi wykonanych prac z dokumentacjtechnicza, Specyfikacy
Techniczma, normami i przepisami

e sprawdzenie protokotéw odbiorowgziowych robot

» sprawdzenie czy przedmiot odbioru spetnia warumidsady poprawnej eksploataciji

» sporadzenie protokotu odbioru technicznego prac z uadigkeniem wnioskow i ustate

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne wymagania dotycgce ptatnagci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Platng¢ za jednostk obmiarowa roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatdéw i jakéci wykonania robét, na podstawie
wynikéw pomiarow i bada

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonwgkbetonowe ielbetowe.

PN-98/H-74086 Stopnigeliwne do studzienek kontrolnych.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagankakvesie wykonywania i badania
przy odbiorze.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemnem&tyania i badania przy odbiorze.
PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny-kanalipaey

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

PN-92/B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

PN-87/B-010700 Stekanalizacyjna zewgtrzna. Obiekty i elementy wyposania. Terminologia.

PN-93/H-74124 Zwigczenia studzienek i wpustéw kanalizacyjnych montoava
nawierzchniaglytkowanych przez pojazdy i pieszych. Zasady koksfru
badanie tymnakowanie.

B.03.04.00 Obiekty i uradzenia na sieci kanalizacyjnej CPV 45232423-3
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSh svymagania dotyece wykonania obiektow i ugdzen przy
budowie inwestycji pod nazw,Budowa pompowniciekdéw z rurocigiem ttocznym z terenu DPS w
Mnichowie do istnigjcej sieci kanalizacyjnej w miejscoé® Miasowa wraz z przebudewstniepcej
sieci kanalizacyjnej na terenie DPS w Mnichowie”.
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1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuinpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robdt obgtych SST.

— zakup i dostawa projektowanego nowego kompletnegimrnika pompowni z kigow
betonowych w wykonaniu fabrycznym,

— zakup, dostawa i montawyposaenia technologicznego zbiornika pompowstiekow: pompy
zatapialne ze stapsprzgajca, prowadnice pomp, wytzniki ptywakowe, ruroeigi ttoczne O
srednicy DN8O,

— zakup, dostawa i mont&raty koszowej,

— zakup, dostawa i mont&omory armatury w wypoganiem,

— kontrola jakdci,

— wiaczenie pompowniciekow do ruchu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Pompownia sciekdw — obiekt inzynierski z wyposzeniem, instalagj i pomocniczym sprgem
technicznym stacy do przepompowywanigiekdéw z nkszego poziomu na wgzy.
Wyposazenie pompowni -zespot pompowy, instalacja i pomocniczy spriechniczny stgacy do
przepompowywaniéciekdw z nkszego poziomu na wgzy.
Zasilanie elektryczne pompowni —wewrgtrzna i zewrtrzna instalacja elektryczna wraz z
urzadzeniami pomiarowymi.

Pozostate okkdenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w A-00.00.00 ,Wygemnia ogélne” pkt 1.

1.5 Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w A-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” hkt

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
A-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
Wykonawca jest zobowtany dostarczy materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji
projektowej i SST.
2.2. Pompowniasciekéw
Wytyczne do zamowienia pompow4tiekow:
maksymalny doptyvéciekdw Qmax= 1,2 I/s
projektowana max wydaji§é pompowni Qp=4,2 I/s,
obliczeniowa wysok& podnoszenia kg, = ok. 46,0m st.w.
rzgdna terenu na ktérym zlokalizowangdizie pompownia — 248,00m npm,
kanat doptywowy do pompowni grawitacyjig200PVC - redna dna 245,85m npm,
rurocihg ttoczny z pompowni z rur @ieniowych PE100 asrednicy @@0x5,4mm SDR17PN10 o
diugasci L=2126m, redna osi ruroagu ttocznego na wygiu z pompowni — 246,00m npmgdna osi
rurociagu ttocznego na wylocie do kanalizacji sieciowej255,40 m npm, kgdna osi rurocigu
ttocznego w punkcie przetamania po trasie — 26&)9(pm,

Przepompownia - zbiornik z égow betonowych. Jej podstawworzy zbiornik z dnem szczelnym, a
kolejne segmenty stanoavelementy nadbudowy o odpowiedniej wysftio Poszczegdlne elementy
uszczelniane as migdzy sol za pdérednictwem specjalnych uszczelek gumowych odpornyah
temperatury w zakresie od —30 °C do +80 °C
Parametry zbiornikdw dla oferowanej przepompowni:

- wodoszczelng W-8

- nasakliwo$¢ do 5 %

- mrozoodporn& F 150
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- uszczelki elastomerowedzace krgi
* §rednica 1500 mm, wysoké 3700 mm,
Zbiornik pompownj wyposaony jest w naspujace uradzenia:
wiaz wykonany ze stali kwasoodpornej w gatunku ONEL& izolacy termiczry oraz
kominkiem wentylacyjnym;
kominek wentylacyjny z biofiltrem;
drabinlke ze stali kwasoodpornej (w gatunku OH18N9);
podest dla obstugi pompowni wykonany ze stali kweagpmrnej (w gatunku OH18N9);
pityta tumica (separujca) do czujnikbw poziomu;
deflektor na wlocie kanatu grawitacyjnego,
prowadnice rurowe dla pompy ze stali kwasoodpofwegatunku OH18N9);
tancuchy ze stali kwasoodpornej (w gatunku OH18N9)pdoszczania i wyjmowania pomp;
podstawy z kolanami spggajacymi do pomp w wersji stacjonarnej wykonaneehwa (GG40
z powtoky epoxy).
sonda hydrostatyczna.
Ze Wngdu na day cigzar pomp zatapialnych , przewidziano zakup i mariarawika z eczm
wyciagarka o udzwigu 300kg.
Zurawik - wykonanie stal konstrukcyjna zabezpieczooynkiem ogniowym,
Weciagarka linowa ¢czna, z lina ze stali KO o di. 10 m,
Max udzwig zurawia - 300 kg.

Il. Piony tloczne.
Piony ttoczne od pomp dn80 - wykonane ze stali kwdpornej (w gatunku OH18N9), pokzone w

komorze przeptywomierza z tréjnikiem ,ortowym” (&tali ko w gatunku OH18N9) zapewriaym
ptynnas¢ przeptywu i minimalizagj strat hydraulicznych; wylot z pompowni zakzony kotnierzami
co ufatwia podiczenie do ruroagu ttocznego poza pompowiniwszystkie spoiny w orurowaniu
wykonywane g metody TIG przy wyciu gtowicy zamkngtej do spawania orbitalnego; piony
wyposaone § W armatu¢ odcinajca oraz zwrota zamontowas w oddzielnej komorze.

1. Pompy.
W przepompowni zastosowano pompy do pompowéciekéw sanitarnych. Przelot swobodny pod

wirnikiem ciat statych o wielkéci 80mm zapewnia bezproblemgwwspoétprag z rurocagami

o srednicach Dn80. Pompy w wersji stacjonarnej mbgé tatwo wyjmowane i opuszczane wzétu
prowadnic; 4cznik przymocowany do kotnierza tlocznegaczy st automatycznie z dopasowan
podstawi, zamontowasy na dnie komory; pompa jest uszczelniana i stamlema pod dziataniem
wlasnego gjzaru.

Wydajnag¢ pompy jednej pompy Qp=4,2 l/s, wysdkgodnoszenia Hp=46,0m, moc znamionowa
silnika P=15kW.

V. Sterowanie.Do sterowania zastosowana zostanie szafa z@silap sterownicza SPZ2KX
(wykonana w oparciu o obudewz tworzyw sztucznych o stopniu ochrony IP 66, adp¢ci na
uderzenia IK10) wyposana w podwdéjne drzwi z zamontowanym kompletnym déra
zabezpleczapym od strony elektrycznej takim jak:

asymetria nagciowa;

zmiana kierunku wirowania faz;

zwarciowe;

nadppdowe;

asymetria pgdowa silnikéw pomp;

ochronniki przeciwprzegciowe klasy C;

zabezpieczenie #hicowo — padowe;
Ponadto na wyposganiu szafy znajduje &i

sterownik mikroprocesorowy z panelem operatorskim;

soft-starty

modem GSM/GPRS
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grzejnik antykondensacyjny z termostatem do ochrelgmentow elektronicznych;
oswietlenie wewntrzne szafy;
gniazdo remontowe dla obstugi 230V,
gniazdo do podkzenia agregatu gaotworczego oraz przgiznik si€ — agregat;
amperomierze do pomiaruggoiu pomp;
przehczniki wyboru sterowania: automatycznegeane;
optyczno-akustyczny sygnalizator stanOw awaryjnych;
roztacznik gtowny.
Elementem zarglzapcym pra@ przepompowni &dzie przemystowy sterownik mikroprocesorowy z
modutem wej¢ analogowych oraz véyietlaczem (panelem operatorskim); komunikugezsi pomog
radiomodemow, modemaw i sieci telefonicznej, azéakieci GSM (wysytanie informacji tekstowych
SMS Ilub komunikacja z wykorzystaniem protokotu GPRSystem sterowania wspoipracuje z
wigkszascia dostpnych na rynku pakietéw wizualizacyjnych. Szafa®taicza wyposzona zostanie
w modem GSM/GPRS (wysytanie informacji tekstowydiSSoraz wizualizacja stanu przepompowni
na komputerze odbiorcy). Do sterownika pmadbna zostanie sonda hydrostatyczna SG25S ze stali
kwasoodpornej oraz dodatkowe dwa ptywakowe czujmidiomu.
Algorytm sterowniczy realizowdbedzie nastpujace funkcje:
- zalkcza i wyhcza pompy w zaleosci od poziomusciekdw w komorze;
 realizuje przemiennpra pomp;
« automatycznie zatza koleja sprawn pomg w przypadku awarii jednej z nich;
« przesuwa rozruchy pomp w czasie;
« blokuje zakczenie pompy, ktorej uktad zabezpieazgjwykrywa awam;
« blokuje whczenia pompy gdy eztotliwos¢ wiaczer przekracza dopuszczaln
- zapewnia kontynuowanie procesu bez konieézinponownego ustawiania parametréw pracy
przepompowni w przypadku braku zasilania lubaggeniu uktadu;
« zabezpiecza pompy przed pgdoa sucho”;
- posiada maiwos¢é wiaczenia funkcji automatycznego testowania pomp pExpreykliczne
zahczanie,
- posiada maiwos¢ ograniczenia iléci pracuacych pomp np. ze wzgllow energetycznych;
« przechodzi w przypadku awarii sondy hydrostatyczreegterowanie za pednictwem dwéch
dodatkowych czujnikow ptywakowych.
Wszystkie wyspecyfikowane w opisie elementy hydcamo — mechaniczne pompowni wykonywane
sa ze stali kwasoodpornej w gatunku 1.4301. Wszystgi@ny w rurocigach wykonywaneasmetod
TIG w ostonie gazoéw szlachetnych z&mainictwem automatu do spawania orbitalnego ORBITFEC
parametry spawania potwierdzone wydrukiem.

2.3. Agregat
Pompownia sciekbw wyposaona [gdzie w agregat pdotwoérczy. Zaprojektowano agregat
pradotworczy w wersji wyciszonej, z rozruchem autoroatym (sterownik automatyczny i SZR w
jednej oddzielnej skrzynce do zainstalowania w zoddi).
Agregat padotworczy- moc znam. 30 kVA, tj. 24 kW (przy cos j 0,8), moexrB3 kVA tj. 26,4 kW
(przy cos j 0,8) z silnikiem wysokogmym 4-cylindrowym chtodzonym ciegz(1500 obr/min) i
pradnica (pradnica synchroniczna, samowzbudna, z elektroniczn

2.4. Ogrodzenie terenu przepompowni i zagospodarowea terenu.
Teren lokalizacji pompowriiciekOw zostanie wydzielony i wdzony w sposob trwaty.
Projekt zagospodarowania terenu projektowanej pempsciekow zaktada:
— wykonanie drogi dojazdowej z kostki betonowej,
— ogrodzenie terenu - ogrodzenie panelowe z podmurowkwysokadci 1,80m, diugéc
ogrodzenia L=29mb. W ogrodzeniu zamontéwabramk o szer. 2,40 i furtk
o szer. 90cm.
- wykonanie utwardzenia terenu pow. 1G0m
obsianie traw pozostatego terenu w granicach ogrodzenia ok230m
2.5. Studzienka z kray koszowg

52



Przed zbiornikiem przepompowni zlokalizowanedhie studzienka D-1,5m z zamontowakraty
koszowa. Projekt przewiduje wykonanie kraty koszowejek#lycznymzurawikiem obrotowym.

Dane techniczne:

Krata koszowa - 1 szt.

Wym. kraty: 500 x 500 x 500 mm,

Materiat kraty: stal AlISI 304

tancuch do zamocowania kraty: stal AlISI 304

Oczko kraty: 50x50 mm

Zurawik - wykonanie stal konstrukcyjna zabezpieczooynkiem ogniowym,

Wciagarka linowa z nap. elektr., z lina ze stali KOtol® m,

Prowadnice ze stali AISI 304 do kraty koszowejzt2s

Max udzwig zurawia - 300 kg.

Pojemnik na skratki stalowy przejezdny — o poj31m

2.6. Komora armatury
Za zbiornikiem przepompowni zlokalizowanagdzie komora armatury z zamontowanym
przeptywomierzem.
Komora armatury z przeptywomierzem wykonardzie z kegow betonowych C35/45 o wymiarach
2500x2500mm, wypogana we wiaz ze stali kwasoodpornej z gatunku OHL8Mabink ze stali
kwasoodpornej w gatunku OH18N9 oraz pempdwadniajca typu KP 150 AV1, moc — 300W.
W komorze zamontowanie zostanie armatura odgiaaj- zasuwy n@we oraz zawory zwrotne
kulowe dosciekéw DN8O.
Do opomiarowania iléci przeptywajcych sciekbw zostanie zastosowany przeptywomierz
elektromagnetyczny typu dn 80 z przetwornikiem wsgaonym w wywietlacz.
W celu odcgcia przeptywomierza w przypadku serwisowania zast@so zasuwy naowe. Aby
zapewnt stopier ochrony IP 68 przeptywomierza elektromagnetycznegl@y zastosowa zestaw
uszczelniajcy.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w A-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
Sprzt do wykonania robét:

» zgrzewarka do rur PE

* samochdéd dostawczy

» oraz inny wynikajcy ze specyfiki prac.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w A-00.00.00 ,Wymagania oddbhe 5.
4.2. Transport
Materiaty, mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu w sposéb zabezpiegzgje
przed uszkodzeniem lub zniszczeniem, zgodny z ealami producenta.

5. Wykonywanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w A-00.00/@Pmagania ogoélne” pkt 6.
Montaz wyposaenia naley wykona tak, aby spetniato przewidziane dla niego funkezgodnie z
Dokumentacj Projektova, oraz wytycznymi producenta (dystrybutora)aaizean.
5.2. Prace mont@owe

Projekt zaktada dostawzbiornika pompownisciekbw oraz monta pomp zatapialnych z
rurochigami w zbiorniku pompowni, montaarmatury w komorze armatury i kraty koszowej w
ztudzience.
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Prace zwjzane z transportem poziomym zbiornika na terendoimy oraz z opuszczeniem do
wykopu i posadowieniem zbiornika powinnydwykonywane przy gyciu urzadzer mechanicznych
o odpowiednim ugwigu. Przygotowanie wykopu i posadowienie zbiorng@wvinno by wykonane
zgodnie z obowizujacymi przepisami, normami i dokumentagjrojektows czesci konstrukcyjne.

Po posadowieniu zbiornika armatury, w zakresie ejaiej specyfikacji naly wykona&
monta rurockgow tlocznych i armatury.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w A-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdnyobot w
zakresie i z ogstotliwoscia okreslona w niniejszej SST | zaakceptowgprzez Inwestora.
W szczegolnéxi kontrola powinna obejmowaszczelné¢ polaczen elementow.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogllne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w A.00.00.00ymAgania ogodlne” pkt 8.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi poszczegoélnych pozycji zawgh  przez wykonawe w
przedmiarze robét jest zakres czyfrimbijetych w ich opisie.

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w A-00.00.0@m&gania ogolne” pkt 9.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Badanie poprawrigi dziatania pompowni polega na kontroli:
- montau i pracy pomp,
montau sondy hydrostatycznej poziomu oraz yegnikdw ptywakowych.
Odbior robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogdlnego postrobot.
8.3. Rozruch
Po dokonaniu odbioru wginego nalgy dokon& rozruchu pompowni.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne wymagania
Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w A 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

Pfatng¢ za jednostk obmiarowa roboty naley przyjmow& zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatow i jakéci wykonania robot, na podstawie
wynikow pomiaréw i bada

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-EN 12050-1:2002 Przepompownieiekow w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy i
badania. Cz¢ 1: Przepompownigciekow zawierajcych fekalia.

PN-EN 12050-4:2002 Przepompownieiekow w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy i
badania. Cg¢ 4: Zawory zwrotne do przepompowstiekow bez fekaliow i z
fekaliami.

PN-81/B-10700.00 Instalacje wewetrzne wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania i

badania przy odbiorze. Wspolne wymagania i badani
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PN-81/B-10700.01  Instalacje wewstrzne wodocigowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.

B.03.05.00 Roboty remontowe
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania dotycze wykonania rob6t remontowych przy
budowie inwestycji pod nazw,Budowa pompowniciekdéw z rurocigiem ttocznym z terenu DPS w
Mnichowie do istnigjcej sieci kanalizacyjnej w miejscod® Miasowa wraz z przebudewstniepcej
sieci kanalizacyjnej na terenie DPS w Mnichowie”.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuinpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyez/konania robét remontowych.
- odwodnienie liniowe o dtugosci ok. L= 33,0m,
- kanalizacja deszczowa @110 PVC o dtugosci L= ok. 20m,
- studzienka DN600 z wpustem deszczowym.
- wymiana wewnetrznej kanalizacji w pomieszczeniu kuchni, magazynu i kottowni,
- zakup i montaz podzlewozmywakowych separatoréw ttuszczu - 2 szt.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okre&slenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w A.00.00.00. ,Wymagania og&lipkt 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogodlne wymagania robo6t podano w A.00.00.00 ,Wymagagolne” pkt 5.

2. MATERIALY.

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.
Ogodlne wymagania dotyaze materiatow podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogbtpie 4.

3. SPRZET.

3.1. Wymagania ogolne dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podane w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogghké 4.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w A.00.0M@9magania ogolne” pkt 5.
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Projekt przewiduje wymian kanalizacji wewntrznej w pomieszczeniu kuchni i pomieszczeniu
magazynowynBudynku Gtéwnegoraz w pomieszczeniu kottowni.
Poniewa Inwestor nie posiada dokumentacji archiwalnyckamalizacja wewgtrzna poddawana
byla na przestrzeni lat wielu przebudpwie ma@na precyzyjnie spoaglzi¢ inwentaryzacji stanu istnigjego.
Diugos¢ kanalizacji do wymiany podano orientacyjnie.
Kanalizacja wewetrzna wykonana jest z pozioméw i pioné@aliwnych. Scieki odprowadzaneaspoziomami
kanalizacyjnymi prowadzonych pod posagldio dwdch studzienek kanalizacyjnych.
Do wykonania instalacji kanalizacji sanitarnej zgpktowano przewody PVC-u HT o pokeniach
kielichowych.
Projekt przebudowy istnigfej kanalizacji wewetrznej przewiduje wykonanie poziomu kanalizacyjnego
posadzce pomieszczenia kuchnii pod stropem wegsroieniach technicznycisgadupcych z kuchri.
W instalacji kanalizacyjnej projektujegsnastpujace elementy:

* rury PVC-u HT hczone na kielichy z uszczelkami gumowymi @110PVQ@%8m,

* rury PVC-u HT czone na kielichy z uszczelkami gumowymi @50 PVA50m,

* wpustysciekowe Dn110 z blachy stalowej nierdzewnej, zasgwane - 10 szt.

» ksztaltki @110PVC-u,

e rewizje 110PVC-u - 2 szt.

» zawOr napowietrzagy na pionach wentylacyjnych — 5 kpl.

- uzupetnienie posadzki po wymianie wesmnej kanalizacji. Powierzchnia do uzupetnienia 2t
do wykonania z terakoty.
- montaz mini separatorow tluszczéw z odmulaczem na odptpwaz kuchni pod
zlewozmywakami — 2kpl. Parametry separatora:
Dane techniczne

Przeptyw nominalny 0,51/s
Pojemnd¢ catkowita 381
Pojemnd¢ separatora 151
Pojemnd¢ odmulacza 151
Wysokasé¢ 385 mm
Szerokd¢ 330 mm
Ditugos¢ 420 mm
Srednica krécow 50 mm
Wysoka¢ wlotu  od dna 265 mm
zbiornika

Wysoka¢ wylotu od dna 245 mm
zbiornika

llos¢ wikazow 1 szt.
Waga 4 kg

— monta& pompy wraz z odcinkiem ruragiem ttocznym w pomieszczeniu kottowni. Pompa
montowana w istniggej studzience. Rurag ttoczny z whczeniem do istniagej kanalizacji
wewrgtrznej. Zastosowano porapzatapiala typu DRENA 61 FEKA (Qmax=161th,
Hmax=7,5m, Ns=0,55kW). Sterowanie pompy za panpgwaka.

— wymiana istniejcej instalacji kanalizacyjnej w pomieszczeniu kathd pomidzy trzema
wpustami podtogowymi:

* rury PVC-u kczone na kielichy z uszczelkami gumowymi @110PVCLe#20,0m,
e wpustysciekowe Dn110 z blachy stalowej nierdzewnej, zasgfeane - 3 szt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot..
Ogolne zasady kontroli jakoi podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 6.
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7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w A.00.00.00r\&kyania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkami obmiarowymi  poszczegollnych pozycji adéyeh przez wykonawc w
przedmiarze robot jest zakres czysrimbijetych w ich opisie.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robat.
Ogodlne zasady odbioru robot podano w A.00.00.00 m&gania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne wymagania dotyegce ptatncci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

10. PRZEPISY ZWI AZANE.

10.1. Inne dokumenty.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurggdw z tworzyw sztucznych, PKTSGGK,
1994.

B.03.06.00 Proby szczelrdoi kanatdéw i rurociagébw CPV 45232100-3
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSh svymagania dotycce wykonania proby szczeliw kanatow i
rurociagéw przy budowie inwestycji pod nagwBudowa pompowniciekéw z rurocigiem ttocznym
z terenu DPS w Mnichowie do istniegj sieci kanalizacyjnej w miejscowm Miasowa wraz z
przebudow istniepcej sieci kanalizacyjnej na terenie DPS w Mnichdwie

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuinpemetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robdt obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad wykonywania prob szczeloo
kanatow i rurocigéw sieci kanalizacyjnej.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okre&slenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w A.00.00.00. ,Wymagania og&lpkt 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogodlne wymagania robo6t podano w A.00.00.00 ,Wymagagolne” pkt 5.

2. MATERIALY.

Materiaty niezledne do przeprowadzenia préby szczétno
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» krawedziaki iglaste obrzynane nasycone kLI

* bale iglaste obrzynane nasycane kLIl

* klamry ciesielskie

* rury stalowe gwintowane ocynkowasre50 mm

» krécce przejciowezeliwne jednokotnierzowe

» tuleja z PVC dla lgnych kotnierzy stalowych

* Kkotnierze zélepiajace osr. 300 mm

* $ruby staloweredniodoktadne z naktkami i podkladkami

3. SPRZET.

3.1. Wymagania ogolne dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podane w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Zastosowany sprg do wykonywania préb szczeln§ci.

Wykonawca przyspujacy do wykonania prob szczekw powinien wykaza sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
e pompa
* samochdd skrzyniowy

4. TRANSPORT.

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogghke 4.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robét.
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w A.00.0M@9magania ogolne” pkt 5.
5.2. Préby szczelngxi.

Préby szczelni naleey wykonywa dla kolejnych odbieranych odcinkow przewodu ale na
zadanie inwestora lubaytkownika naley rowniez przeprowadzi proke szczelnéci catego przewodu.
Przed przysipieniem do proby szczelbd nalezy zachowa nastpujace warunki:

e ewentualne wymagania inwestora gmane z prodp powinny by jasno okrélone w projekcie,

» zastosowane do budowy przewodu materialy powinny bkgodne z obowizujacymi
przepisami,

» odcinek przewodu powinien bystabilny na catej diugei, zabezpieczony przed wszelkimi
przemieszczeniami — wykonana doktadnie obsypkagvpdd na podporach lub w kanatach
zbiorczych powinien mietrwate zamocowania wraz z umochienielatzy,

* odcinki rurocagow ttocznych poddawane prébie szczét@owinny mie€ dtugas¢ ok. 200m,

 na kanalizacji grawitacyjnej proby szczelob wykonuje s¢ migdzy poszczegollnymi
studniami,

» wszelkie odgaizienia od przewodu powinny byamknete,

* nalezy sprawdzt wizualnie wszystkie badane pokenia.

W czasie préby szczeléd nalery w szczegolnéci przestrzeganastpujacych warunkow:

* przewdd nie meze by poddany nadmiernemu dziataniu promieni stonecznyechziny
temperatura jego powierzchni zeytnznej nie mae by nizsza nz 1°C,

* napetnianie przewodu powinno odbyinske powoli od nszego punktu,

* temperatura wody wykorzystywanej przy probie nievipma przekracza20°C,

* po catkowitym napetnieniu i odpowietrzeniu przewadody nalezy pozostawé go na 1 godzin
w celu ustabilizowania,
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* po ustabilizowaniu si prébnego @inienia wody w przewodzie néaig przez okres 15 minut
sprawdza jego poziom,

o caly przewdd mze by poddany probie szczelfm dopiero po uzyskaniu pozytywnych
wynikéw poszczegodlnych odcinkbw oraz po jego zasypa wyjtkiem miejsc dczenia
odcinkow.

Rurochg z rur kanalizacyjnych poddajec girébie cénienia o wartéci 3,0 m stupa wody. @nienie
prébne mae by mniejsze, o ile wynika to z zagienia przewodu oraz studzieneksplnich na
trasie przewodu.

Po zakdczeniu proby szczeldoi naleey zmniejsza cisnienie powoli w sposéb kontrolowany, a
przewod powinien byopr&niany z wody.

Wyniki préb szczelngci odcinka jak i catego przewodu powinnychyjete w protokotach podpisanych
przez przedstawicieli wykonawcy, nadzoru inwestgego i uytkownika.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot..

Ogolne zasady kontroli jakoi podano w A.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 6.
Na zhczach kielichowych nie powinny ukazyaie krople wody. Ruroag uwaa skt za szczelny
kiedy dopetniona il&¢ wody w rurocigu w czasie trwania préby (15min) nie wynoseedj niz 0,02
dm*/m? powierzchni rury
W wypadku nieszczelnego agza kielichowego rury nalg je wymient, a prolke szczelnéci
powtorzy¢. Po sprawdzeniu na szczedhpo zlacza zabezpiecza e¢siobsypk z piasku w strefie
kanatowej (z odpowiednim zesgczeniem)

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w A.00.00.00r\&kyania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkami obmiarowymi  poszczegollnych pozycji adéyeh przez wykonawc w
przedmiarze robét jest zakres czyfrimbijetych w ich opisie.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robat.
Ogodlne zasady odbioru robot podano w A.00.00.00 &gania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne wymagania dotyegce ptatncci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Ptatn@¢ za jednostk obmiarova roboty naley przyjmowa& zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatow i jakéci wykonania robot, na podstawie
wynikow pomiaréw i bada
Przy probie szczeldoi podstaw ptatncci jest wykonanie nagbujacych prac:

» Opuszczenie materiatdw na dno wykopu.
* Wykonanie oporéw i rozpér

» Zaslepienie kaicdwek badanego odcinka.
e Zamontowanie pompy.

* Uzyskanie wymaganegosaienia.

* Kontrola zhczy.

* Demonta pompy, oporow i rozpar
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10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Inne dokumenty.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurggdw z tworzyw sztucznych , PKTSGGK,
1994.
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C.01.00.00 ROBOTY DROGOWE CPV 45233140-2
C-01.01.00 Rozbiorka elementow drog CPV 452333220-

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpS wymagania dotycice wykonania i
odbioru robot zwjzanych z rozbiork elementéw drog, przy budowie inwestycji ,Budowargmwni
sciekdw z rurocigiem ttocznym z terenu DPS w Mnichowie do istqiej sieci kanalizacyjnej w
miejscowadci Miasowa wraz z przebudaewistniepcej sieci kanalizacyjnej na terenie DPS w
Mnichowie”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowgak dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzganych z rozbiork
» warstw nawierzchni i podbudowy,
o kraweznikéw i obrzey,
» chodnikow,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok&enia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w A-00.00.00ykvagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot
Ogodlne wymagania dotyaee robot podano w A-00.00.00 “Wymagania ogolne” hkt

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudawv
A-00.00.00 “Wymagania ogoélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w A-00.00.00 “Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania robét zwizanych z rozbiork elementéw drég, me by wykorzystany sprg

podany poniej, lub inny zaakceptowany przez Inwestora:

* spycharki,

» tadowarki,

* zurawie samochodowe,

* samochody eizarowe,

o zrywarki,

* mioty pneumatyczne,

* pity mechaniczne,

» frezarki nawierzchni,

» koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w A-00.00.00 “Wymagania oddgbhe 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w A-00.00W@rthagania ogodlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

W zwiazku z przebiegiem projektowanych kanatow grawitaggh A, B i C na terenie DPS w
Mnichowie, zachodzi koniecz&é rozbiorki istniegcej nawierzchni drog i placoéw. Po zakaeniu
robét zwhzanych w wykonaniem ww. kanatow nawierzeéhna drogach i placach naleprzywréci
do stanu pierwotnego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w A-00.00.00 “Wymagania ogoélne” pkt
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétio wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzesdamentéw przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypelnigego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni,
ogrodzé i przepustéw powinno spetitiandpowiednie wymagania oktene w B-02.00.00 “Roboty
ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w A.00.00.00r\&kyania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkami obmiarowymi  poszczegdlnych pozycji adéyeh przez wykonawc w
przedmiarze robét jest zakres czysrimbijetych w ich opisie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w A-00.00.0@rigania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdllne wymagania dotycgce ptatnagci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

Ptatng¢ za jednostk obmiarova roboty naley przyjmowa& zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatow i jakéci wykonania robot, na podstawie
wynikow pomiaréw i bada
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-01100:1987 Kruszywa mineralne. KruszywdrskaPodziat, nazwy, okékenia.

PN-B-01101:1978 Kruszywa sztuczne. Podzial, yapkrelenia.

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowych; ,Piasek”

BN-80/6775 Prefabrykaty budowlane hat Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow i
torowisk tramwajgetr. Wspolne wymagania i badania.

PN-90/B-14501 ~Zaprawy budowlane zwykte

PN-88/B-06250 Beton zwykiy".

PN-65/C96170 Przetwory naftowe. Asfaltygbwoe.

BN-80/6775-03.02 ,Elementy nawierzchni drég, uparkingdw i torowisk tramwajowych.
»Ptyty chodnikowe”

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczamdutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podia przez obeaizenie piyh.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r@ennawierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczasieaznika zagszczenia gruntu

PN-S-0610 Drogi samochodowe. Podbwdpwruszyw stabilizowanych mechanicznie.

C-01.02.00. Odbudowa nawierzchni drég i chodnikow BV 452333220-7
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania dotycice wykonania i odbioru odtworzenia
nawierzchni i chodnikow, przy budowie inwestycji y8owa pompownisciekOw z rurocigiem
ttocznym z terenu DPS w Mnichowie do istamg) sieci kanalizacyjnej w miejscowm Miasowa
wraz z przebudowistniepcej sieci kanalizacyjnej na terenie DPS w Mnichdwie

1.2. Zakres stosowania SST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy ifaditdwy przy zlecaniu i realizacji robo6t
wymienionych pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot aganych z odbudoay
e warstw nawierzchni i podbudowy,
» kraweznikow i obrzey,
» chodnikow,
* znakdéw drogowych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia s zgodne z obowazujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w A-00.00.00. "Wymagania ogoélne" pkt. 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w A-00.00.00. "Wymagania ogoInd:' pi6.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw podano w A-00.00.00. "Wymagania og6pkt.2.
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2.2. Kruszywo

Do wykonania nawierzchni i chodnikédw naje stosowé kruszywa wg PN-B-11112.
PN-B-11113,. Kruszywo powinno byednorodne, bez zanieczyszazscych i domieszek gliny.

2.3. Kraweznik betonowy 15 x 30 cm gatunek I.

Zastosowane krayniki pod wzgkdem jakdci powinny odpowiadanastpujacym normom:
BN-80/6775 i BN-80/6775. Ponadto nddiwos¢ betonu w krawzniku nie powinna by wigksza nk
5%.

2.4. Plyty betonowe chodnikowe
Prefabrykowane ptyty betonowe o wymiarach 50x56x7odpowiadajce BN-80/6775.
2.5. Zaprawa cementowa.

Zaprawa cementowa wg PN-90/B-14501 zmozawieréa dodatki uplastyczniage i
uszczelniajce.
Zaprawy wykonuje si z cementow portlandzkich marek 25, 35 oraz cemetdgtniczych 25 i 35.
Stosowany mee by rowniez cement szybkotwardnigy 40 i cement murarski 15.

2.6.Zr6dta materiatéw

Wszystkie materiaty ayte do budowy powinny pochodziylko ze zrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.
Zrodia materiatéw powinny ldywybrane przez Wykonawcz wyprzedzeniem, przed rozpgcem
rob6t. Wykonawca powinien dostarézylanagerowi wyniki badalaboratoryjnych i reprezentatywne
prébki materiatow.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w A-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 3.
3.2. Sprzt do wykonania warstwy z kruszywa stabilizowanego echanicznie

Do wykonania robo6t naky stosowa:

» ukfadarki lub rowniarki do rozktadania materialwyprofilowania warstwy,

» walce ogumione, walce stalowe wibracyjne lub statgc

o zagzszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne, mate walgbracyjne - jako spkt pomocniczy,
zwlaszcza w miejscach trudno dgstych.

3.3. Sprzt do wykonania warstwy mas asfaltowo-bitumicznych.

Do wykonania betonu asfaltowego potrzebny jestepagcy sprzt:
* wytwdrnia mas mineralno-bitumicznych,
» uktadarka mechaniczna z podgrzewalyta wibracyjms do wstpnego zagszczania,
» walce gtadkie stalowe dwuwatowe,
» walce ogumione ¢ikie

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w A-00.00.00. "Wymagania agjdirkt. 4
4.2. Transport materiatow

Transport powinien odbywasic w sposob przeciwdzialgy jego zanieczyszczeniu i
uszkodzeniu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-00000Wymagania ogolne" pkt. 5
5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze powinno by wyprofilowane i zagszczone, rowne i czyste.zédi podiaze wykazuje
jakiekolwiek wady to powinny by one usunite wedlug zasad zaakceptowanych przez Inspektora
nadzoru.

5.3. Rozkladanie kruszywa

Warstwa kruszywa powinna bywyprofilowana tak, aby jej ostateczna grédbopo
zag:szczeniu byla rowna grubo projektowej, z zapewnieniem wymaganych spadkomednych
wysokaciowych.

5.4, Zagszczanie

Po kaxcowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naleprzystpi¢ do jej zagszczania przez
watowanie.

5.5. Ulazenie nawierzchni

Po zakaczeniu ukfadania podbudowy naje utozy¢ nawierzchng w sposéb zgodny z
dokumentagj projektows.
W miejscach wyznaczonych w projekcie rglewykona krawezniki i obrzeza oraz przepusty
drogowe.

5.6. Oznakowanie.

Po wykonaniu nawierzchni nale ustawé znaki drogowe odblaskowe na stupach z rur
stalowych csrednicy 70 mm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w A-00.00.00. "Wymagania ogolnet. pk
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénaadanie kruszyw i mieszanek
mineralno-bitumicznych na reprezentatywnych probkadVyniki bada naley przedstawd
Inspektorowi nadzoru do zaakceptowania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w A.00.00.00m\Ayania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkami obmiarowymi  poszczegolnych pozycji adéyeh przez wykonawc w
przedmiarze robét jest zakres czyfrimbijetych w ich opisie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty podlegaj odbiorowi rob6ét na zasadach odmmych w A-00.00.00. "Wymagania
0golne" pkt. 8.
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8.2. Odbidr robot

Roboty uznaje giza odebrane §& zostaly wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, ST
i wymaganiami Inspektora nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdllne wymagania dotycgce ptatnagci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania

0golne”.

Platng¢ za jednostk obmiarova roboty naley przyjmowa& zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatow i jakéci wykonania robot, na podstawie
wynikow pomiaréw i bada

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.

PN-B-01100:1987
PN-B-01101:1978
PN-B-11112:1996
PN-B-11113
BN-80/6775

BN-80/6775

BN-74/8935-04
PN-90/B-14501
PN-88/B-06250
PN-65/C96170
BN-80/6775-03.02

BN-64/8931-02
BN-68/8931-04

BN-77/8931-12
PN-S-06102

Kruszywa mineralne. Kruszywa skafaziat, nazwy, okééenia.
Kruszywa sztuczne. Podziat, naokxgslenia.
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamam@awierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruseywaturalne do nawierzchni drogowych; ,Piasek”
Prefabrykaty budowlane toha. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramaaych. Wspdlne wymagania i badania.
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elegsaawierzchni drog,
parkingéw idavisk tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.
~Przepusty drogowe i kolejowe. Elemueprefabrykowane”.
»Zaprawy budowlane zwykte
Beton zwykty".
Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.
.Elementy nawierzchni drédeuparkingdw i torowisk tramwajowych.
»Piyty chodnike”.
Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i e przez obeizenie piyt,.
Drogi samochodowe. Pomiar résanmawierzchni planografem i tat
Drogi samochodowe. Oznaczanie wika zagszczenia gruntu
Drogi samochodowe. Podbudowmiszyw stabilizowanych mechanicznie

66



D. 01.00.00 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE ROBOT

INZYNIERYJNYCH CPV 45222000-9, CPV 452323-3, CPV 45262210-6
D.01.01.00 Posadowienie pompowsgiekdw CPV 45222000-9, CPV 45232423-3,
CPV 45262210-6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania w zakresie wykonania i
odbioru rob6t ogoélnobudowlanych dotycych obiektow iaynierskich dla inwestycji ,Budowa
pompowni éciekOw z rurocigiem ttocznym z terenu DPS w Mnichowie do istiqoej sieci
kanalizacyjnej w miejscowéai Migsowa wraz z przebudawstniepcej sieci kanalizacyjnej na terenie
DPS w Mnichowie”.

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowangajestdokument przetargowy przy
zleceniu, zawieraniu umowy i realizacji robot ogidndowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikaca Techniczm

Przedmiotowe pompownie gotowymi prefabrykatami wykonanymi z tworzywa sznego i
dostarczane na teren budowy wraz z kompletnym vwageogem. Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji obejmuj zakres robo6t ogélnobudowlanych na placu budowy t.|

* roboty ziemne,

* wykonanie ptyt fundamentowych,

* wykonanie opasekelbetowych zabezpieczalych pompownie przed wyparciem przez wody
gruntowe,

* wykonaniezelbetowych komér armatury.

1.4. Okr&ilenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowazujacymi normami i definicjami
okreslen podanymi w Specyfikacji Technicznej — ,Wymagangdime”.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za j&kowykonanych roboét, ich zgoded z
dokumentagj projektowa, obowhzujacymi normami, niniejsg SST oraz zgodnie z poleceniami
Inspektorow nadzoru inwestorskiego i autorskiegogél@e wymagania dotygze sposobu
prowadzenia robot okéwno w Specyfikacji Technicznej — ,Wymagania ogdlne

2. MATERIALY

2.1. Wymagania og0lne

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za j&kowszystkich wbudowanych materiatow i
elementéw budowlanych.dyte materiaty i wyroby budowlane mushky¢ dopuszczone do stosowania
w budownictwie, oraz spetniawymagania okrdone w art. 5 ust. 1 pkt. 1, art. 10 ustawy Prawo
budowlane. Wykonawca zobayzany jest do przedstawienia Inspektorowi nadzomestorskiego
informacji o zrodle zakupu i pochodzenia wszystkich materiatdbwyrobéw i uradzen
przewidywanych do realizacji rob6t. Nadanie inspektora kierownik budowy winien przedstawi
wlasciwe oznaczenia materiatdw, certyfikaty i znaki jpezzeéstwa oraz deklaracje zgodiud z
Polskimi Normami.

Inspektor nadzoru inwestorskiego ma praigdania zmiany materiatdow. Decyzje inspektora
dotyczice zmiany lub akceptacji wyboru materiatdadip uzgodnione z autorem projektu, oraz oparte

67




na wymaganiach okémnych w umowie, dokumentacji projektowej, normachspecyfikacji
technicznej. lJeeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja przhwe wariantowe stosowanie
materiatdw, decyzj podejmuje Inspektor nadzoru. Wybrany i zaakceptow@rzez Inspektora
nadzoru materiat nie me byt ponownie zmieniany bez jego zgody.

Ogodlne wymagania dot. materiatdw olomo w Specyfikacji Technicznej — ,€& ogdlna”.

2.2. Wymagania szczego6towe

Materialy do wykonania robot budowlanych mnglestosowa zgodnie z dokumentac)
projektowa, - opisem technicznym i rysunkami.zyde materiaty powinny posiadaoryginalne
opakowania. Nie magby¢ przeterminowane, uszkodzone np. w transporcig@tabz nieodpowiednie
przechowywanie, czy przez warunki atmosferycznadmmernie zamokgrte, skorodowane itp ).

* Stal zbrojeniowa. Klasy i gatunki stali zbrojemiej wg dokumentacji projektowej oraz PN-ISO
6935:1998, PN-H-93215, PN-89/H- 84023/6. Odbidli stabudowie na podstawie atestu.

Prety powinny by proste lub w kggach. Przed ichayciem do zbrojenia konstrukcji nale oczysci¢

je z zendry, kurzu i btota. Niedopuszczalne jess@ivanie pgtdw zanieczyszczonych.

* Beton. Wymagania og6lne wg PN-EN 206-1:2003, pibodeton i jego sktadniki powinny spetaia
wymagania IBDM w Warszawie. Do wykonania podbetom@podtau gruntowym przyjto klas: B-
7,5 i B-10. Dla elementéw konstrukcyjnych prag klasz B-20.

Dla elementow konstrukcyjnych maych bezpéredni kontakt ze $ciekami dodatkowym
wymaganiem dla betonu jest: wodoszcz&ii'6 i mrozoodporng F150.

* Materiaty do izolacji bitumicznych i papowych powy odpowiadd wymaganiom zawartym w
normach braimowych, powinny posiada swiadectwa ITB o dopuszczeniu do stosowania w
budownictwie. Naley stosowéa materiaty w oryginalnych opakowaniach.

* Papa asfaltowa izolacyjna 1/400 wg PN-B-27617/A9719
* Lepik asfaltowy stosowany na goo wg PN-B-24625:1998

* Roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24620:1998

Wymagana jak& materiatow izolacyjnych powinna Bypotwierdzona przez producenta znakiem
kontroli jakasci zamieszczonym na opakowaniu lub innym réowadnym dokumentem.

3. SPRZET

Rodzaj lub typ przewidywanego dayeia sprztu i maszyn naley uzgodné z Inspektorem
nadzoru inwestorskiego. Sptzmechanizowany wykorzystywany przez wykonawabdt powinien
by¢ sprawny technicznie i spetdiavymagania w zakresie przepisow BHP. Powinien¢miesposob
trwaty oznakowane parametry techniczne éliajece jego dopuszczalny idig, tadownd¢ i inne,
wazne dane dla bezpiecznej eksploatacji. Pezeciie sprztu jest zabronione.

Stosowane haki, liny i zawiesia powinny ¢byatestowane i dostosowane do przemieszczanych
tadunkow. Sprgt zmechanizowany nie by udosgpniony wyhcznie osobom upowaionym,
stanowicym jego obstug Kazdorazowo, przed rozpogziem pracy, spkt nalery sprawdzt pod
wzgledem sprawngzi technicznej i bezpiecznegaytkowania.

Wymagania dotycgce sprztu do montau urzadzen technologicznych o diej masie lub o diych
gabarytach okono w Specyfikacji Technicznej — ,Wymagania ogdlne

Do wykonania robot giych w niniejszej SST natg uzy¢ m. innymi nas{pujacego sprztu:
* koparka 0,25 m3
e zuraw samochodowy 4-6 Mg
* nozyce mechaniczne dog¢iéw zbrojeniowych
* gictarka mechaniczna dogvdw zbrojeniowych
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* pompa zatapialna do 150 m3/h
e zagiszczarka spalinowa wibracyjna 70-90 m3/h

4. TRANSPORT

Do przewozu materiatdw sypkich tj. nadngauntu, piasek i kruszywa, naleuzy¢ samochody
samowytadowcze do 5 Mg. Do przewozu materiatow waiknych lub w innych opakowaniach
nalezy korzysta& z samochodéw dostawczych lub skrzyniowych o tadswirdo 5 Mg.

Do przewozu masy betonowejywat nalery specjalistyczne mieszarki samochodowe.

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawmwinny by sprawne technicznie i spettia
wymagania w zakresie przepisdOw o ruchu drogowym.cX¥ssie transportu nalg zabezpieczy
przewaone materiaty w sposob wykluczay ich przemieszczenie lub uszkodzenie.

Wymagania dotycxce srodkow transportu dla ugdzen technologicznych o diych gabarytach
okreslono w Specyfikacji Technicznej — ,Wymagania ogdlne

Rodzaj przewidywanego dozycia specjalistycznego spitm transportowego natg uzgodné z
Inspektorem nadzoru inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania i odbioru robot budowlangotiano w Specyfikacji Technicznej —
~Wymagania ogolne”. Wykonawca odpowiedzialny jestarowadzenie robot zgodnie z dokumentacj
projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznych oraz poteami Inspektora nadzoru
inwestorskiego. Wykonawca ponosi odpowiedziénoza wytyczenie obiektow w planie i
wyznaczanie wysokiowe elementéw zgodnie z wymiarami atomymi w dokumentacji.

Przed przysipieniem do robét wykonawca zobamany jest zabezpieczyeren tak, aby prowadzone
roboty nie stwarzaly zagtenia dla ludzi, istniacych obiektow i uradzen w terenie.
Po zakaczeniu rob6t wykonawca zobayziany jest do uposzlkowania terenu budowy.

5.2. SzczegoOtowe zasady wykonania pompowvégiekow

5.2.1. Roboty ziemne

Przed przysipieniem do robot Wykonawca zobawany jest do zapoznania ¢siz
dokumentagj geologicza podiaza gruntowego i przgtymi w projekcie warunkami posadowienia
obiektu.

W trakcie realizacji robot kierownik budowy ma oligmek sprawdzenia zgodfm warunkow
rzeczywistych, wyspujacych w terenie, z przgfymi w projekcie. W przypadku istotnych
rozbieznosci winien powiadomi Inspektora nadzoru lub projektanta. Rteljdecyzje musg by¢
odnotowane w dzienniku budowy.

Wykonawca zobowizany jest do wykonania geodezyjnych pomiaréw - \ayzenia osi
kierunkowych i rzdnych wysokéciowych fundamentow, oraz wyznaczenie kgda wykopow.

W poziomie posadowienia wykopy powinnydyykonane bez naruszenia naturalnej struktury grunt
Warstwe gruntu o grubéci 20 cm poteona nad projektowanym poziomem posadowienia gaéun
bezpdgrednio przed wykonaniem fundamentu. W przypadkuegkbienia wykopu poriej
projektowanego poziomu lub zalegania na tym pozogriuntow stabszych hizaktada projekt,
nalezy poinformowa Inspektora nadzoru, ktory podejmie stosewecyzg.

* Przy wykonywaniu wykopow ze karpami powinnydmachowane nagiujace zasady:

- Bezpieczne nachylenie skarpy afome wg PN-B-06050:1999

- W pasie przylegagym do goérnej krawdzi wykopu na szerokoi 3-krotnej gébokasci wykopu
powierzchnia terenu powinna bywolna od nasypow i skladoéw materiatdw, oraz dmapadki
umazliwiajace odptyw wod opadowych.

- Stan bezpieczstwa skarp nalgy obserwowé w sposob aigly w czasie wykonywania robot i
sprawdza okresowo w zalmaosci od wystpowania niekorzystnych warunkow zestnznych.
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* W przypadku pompowni PS-8 oraz PL-12, 13, 15 av@du wystpowania pytow i piaskow
pylastych o charakterze kurzawkowym rigleprzewidzi€¢ koniecznéé zabezpieczenia skarp
stalowymi wypraskami, g&ciowo lub na catej wysokai.

* Wigksza¢ z projektowanych pompowni posadowionglbie w warstwie skalistej zaliczanej do VI
kategorii urabialnéci. Nalezy liczy¢ sie z koniecznécia rozkuwania warstwy skalnej doebokasci
nawet 2,0 m ( pompownie PL-10 i PL-11 ). Roboty wyl& przy pomocy oskardow i miotéw
pneumatycznych.

5.2.2. Warstwy filtracyjne, podfa ;wirowe i betonowe

Wykonawca mee przysipi¢ do uktadania podsypek i warstw filtracyjnych poysianiu
zezwolenia od Inspektora nadzoru, potwierdzonegasemp do dziennika budowy. Uktadanie
podktadu powinno nagpi¢ bezpdrednio po zakfczeniu robét ziemnych.

Ukladanie warstw zwirowych, filtracyjnych i podktadow betonowych naje prowadzé na
oczyszczonym podim, réwnomiernie na calej powierzchni wykopu. Grébavarstw w stanie
zag:szczonym wg dokumentacji projektowej. Wshkik zag:szczenia gruntu i warstw podi
okreslony wg nominalnej proby Proctora nie powiniert logniejszy nk Js = 0,95

5.2.3. Konstrukcje betonoweielbetowe

* Deskowania tradycyjne, wykonywane na miejscu wyla drewna iglastego o klasie K-27 bez wad
w postaci gkow ponad 18 mm. Szczegalruwag nalezy zwrock na szczeln@ deskowa w
pofaczeniach ptaszczyzn i w na@ch. W padczeniach narmych stosowalistwy fazupce.

* Stal zbrojeniowa. Klasy, gatunkisrednice stali zbrojeniowej musby¢ zgodne z dokumentagj
projektowa. Prty powinny by proste lub w kggach. Przed ayciem ich do zbrojenia konstrukcji
nalezy oczyci¢ je z zendry, kurzu i blota. Niedopuszczalne jéss@vanie ptow zanieczyszczonych
ttuszczem lub farbami. Dopuszczalne wyga miejscowe nie magprzekracz& 4 mm. Wymagania i
zalecenia dotyece zbrojenia konstrukcji wg PN-B-03264:1999.

* Roboty betoniarskie mugzdy¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN- EN 20®Q3i PN
88/B-06251. Betonowanie moa rozpoczé po uzyskaniu pozwolenia Inspektora nadzoru
potwierdzonego wpisem do dziennika budowy.

Betonowanie naley wykonywa przy temperaturze w gju calej doby nie nszej ni + 50C,
utrzymupc warunki umaliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymioco najmniej 15 MPa.
Zageszczenie betonu nadg wykona za pomog wibratoréw wgebnych o cestotliwosci co najmniej
6000 dra/min. Butawe wibratora nalgy zagkbia¢ 5-8 cm poniej poprzedniej warstwy. Czas
wibrowania w kadym potaeniu 20-30 sek. Kolejne miejsca pazémia butawy odlegte od siebie 0,3
do 0,5 m.

* Pielegnacja betonu. Bezpednio po zakfczeniu betonowania zaleca irzekrycie powierzchni
betonu lekkimi ostonami wodoszczelnymi, zapobiegani odparowaniu wody z betonu i
jednoczénie chronacymi beton przed deszczem. Przy temperaturze peywwboC naley prowadzé
pielegnacg wilgotnosciowa betonu przez okres co najmniej 7 dni.

Rozdeskowanie elementéw konstrukcyjnychzmowykona po osiagnieciu przez beton co najmniej
2/3 projektowanej wytrzymasgi normowe;.

5.2.4. Roboty izolacyjne

Podktad pod izolacje bitumiczne i papowe powiniep¢ drwaty, o rownej i czystej
powierzchni. Betonowe i cementowe podkiady maleagruntowé roztworem asfaltowym lub
emulsp asfaltow. W czasie gruntowania temperatura otoczenia pcavioy nie nizssza nk +5°C.
Podktad powinien by suchy, a jego wilgotrié nie powinna przekraczab%. Powitoki gruntujce
nalezy nanost w dwoch warstwach. Druga warstwa zedy naniesiona po wyschytiiu pierwszej.
Izolacje przeznaczone do ochrony przed wilgacgruntu powinny skfadasic z dwdch warstw papy
asfaltowej sklejonej lepikiem w sposolaghy na catej powierzchni.

Do klejenia pap asfaltowych stosaivaytacznie lepik asfaltowy. Gruldé warstwy lepiku w kadej
nanoszonej warstwie powinna wyndsi,0-1,5 mm. Szeroké zaktadow papy, podhmych i
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poprzecznych, w kalej warstwie powinna wynasinie mniej nk 10 cm. Zaktady arkuszy kolejnych
warstw papy powinny hyprzesunite wzgkdem siebie o 1/3 — 1/2 arkusza.

5.2.5. Zasypanie wykopdw i zggzczenie zasypki

Przed wypetlnieniem wykopow sprawézinalezy; czy zbiornik pompowni nie zostat
uszkodzony w czasie transportu lub mantaczy monta wykonany zostat poprawnie, czy w czasie
opuszczania zbiornika nie dostaty pomkdzy ptyt fundamentu i dno zbiornika kamienie lub twarde
bryty gruntu. Naley sprawdz¢ przewody wlotowe i ttoczne tak, aby w miejscachtappen nie
wystapity nadmierne nageenia.

Wykopy zasypé& warstwami o grubizi do 30 cm, rownomiernie rozkladanymi po obwodzie
zbiornikbw pompowni z jednoczesnym zagczeniem. Grunt zasypki powinien ¢cbynatospoisty,
najlepiej piaszczysty, bez kamieni i twardych praétow. Grunty spoiste wydobyte z wykopow i
uzyte do zasypki nie magmie¢ wilgotnasci wigkszej ni w stanie naturalnego zalegania w padto
Urobek z wydobytej warstwy skalnej oraz grunty evagcsci czesci organicznych wikszej nz 2 %
nie nadaj sic do zasypki.

5.2.6. Elementy urgdzenia terenu

Projektowane pompownieasobiektami podziemnymi. Dla zabezpieczenia ich g@ragsobami
niepowotanymi lub najazdem pojazdéw mechanicznychikona nalery ogrodzenia zgodnie
z dokumentagj projektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakaci materiatow, wyrobow i wykonanych robét polegaspeawdzeniu zgodioi z
projektem budowlanym, odniesieniami zawartymi w wig oraz z wymaganiami podanymi w
punkcie 2 i 5 ogdlnej i szczegotowej specyfikaeghinicznej. Wymagania w zakresie jésicokreslaja
przedmiotowe normy, ktére wyszczegolniono w punkidie

6.1. W zakresie rob6t ziemnych sprawdzeniu podlega:

- prawidtowa¢ wytyczenia robot w terenie; wymiary wykopow
- rodzaj i stan gruntu w podta
- zabezpieczenie i odwodnienie wykopow

6.2. W zakresie podktadowzwirowych i betonowych sprawdzé nalezy:

- przygotowanie podt@a gruntowego; stan wyréwnania, zanieczyszczenia
- gruba¢ i rownomiernd¢é warstw

- rodzaj uytego materiatu

- sposo6b i jak&t zag:szczenia

6.3. W zakresie konstrukcji betonowych kelbetowych naley sprawdzic:

- prawidtowa¢ wykonanych deskowa wymiary, sztywne¢, szczelnéc, rodzaj powierzchni

- jakos¢ wykonania zbrojenia; zgodaoz projektem i podanymi wymaganiami pkt.5.3. i kt.
zbrojenie podlega odbiorowi przed betonowaniem

- warunki atmosferyczne w czasie wykonywania rdigibnowych

- rodzaj i klag mieszanki betonowej

- prawidtowa¢ zag;szczenia betonu, rozmieszczenie i zabezpieczepggvpmw betonowaniu

- sposbb zabezpieczeniaiezego betonu przed opadami i niskimi temperaturami

- sposo6b pielgnacji betonu i czas rozdeskowania

- fakture powierzchni betonu i sposdb ewentualnych napraw

6.4. W zakresie izolacji kontroli podlegaj:

- wymagana jak& materiatdw izolacyjnych, ktéra powinnadyotwierdzona znakiem kontroli
na opakowaniu lub innym réwnadnym dokumentem

- odbiér materiatdw izolacyjnych powinien obejmawsprawdzenie zgoddo z dokumentaagj
projektovy oraz sprawdzenie wdaiwosci tych materiatow z wystawionymi atestami wytworcy

- nie dopuszczasistosowania materiatow przeterminowanych, i ktéryasciwosci nie odpo-
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wiadap zaktadanym wymaganiom okienym w projekcie.
- wyniki odbioréw materiatéw powinny ldywpisane do dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w Specyfikaaghhicznej — ,\Wymagania ogolne”

Wykonane roboty ok&a sk w jednostkach obmiaru wyranych w:
- roboty ziemne; wykopy w [fil - objetosci wykopéw w stanie naturalnym
- zasypki w [m] — réznica obgtosci wykopu i wbudowanych konstrukcji do poziomu tee
- transport gruntu w [ oraz [km] — grunt w stanie naturalnego gsarzenia - jak wykopy
- warstwy filtracyjne zwirowe i podktady betonowe w [fh— w stanie zagszczonym
- deskowania w [} — deskowanej powierzchni elementu
- roboty zbrojarskie [kg, tona] — teoretycznada@montowanego zbrojenia, wg rysunkow

nie uwzgédnia s¢ drutu wiazatkowego, przektadek moriavych, ani zwikszonej ilgci

materiatu powstatej w wyniku stosowania przez angwe srednic wgkszych nk w projekcie
- roboty betonowe w [} — betony konstrukcyjne, podbetony i pazto
- roboty izolacyjne w [rf] — zaizolowanej powierzchni z uwzglhieniem rodzaju izolacji
- ogrodzenie z siatki w [ m ] — przy oktenej wysokdci
- opaski i chodniki w [ ]
Zasady obmiaru rob6t budowlanych ofega powszechnie dogbne Katalogi Naktadow Rzeczowych.
llos¢ robét okréla sk na podstawie projektu, zgodnie z zakresem zawan@jwy, z uwzgidnieniem
zmian uzgodnionych z Inwestorem i sprawdzonych wunza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikagfihhicznej — ,Wymagania ogolne”
Roboty ziemne, wykopy i zasypki, transport grumpogitaza betonowezwirowe i filtracyjne podlegaj
zasadzie odbioru robot zanikeych. W dzienniku budowy nalg odnotow& zgodnd¢ rzeczywistych
warunkéw gruntowych z zateniami okrélonymi w projekcie.

Odbiér deskowd i zbrojenia elementéw konstrukcyjnych najledokona& przed przysipieniem do
robét betonowych. Odbior powinien dbylokonany przez Inspektora nadzoru i potwierdzopysem
do dziennika budowy. Odbior zbrojenia powinien galena sprawdzeniu zgodém z rysunkami
konstrukcjizelbetowych w zakresigrednic, liczby, rozstawu prow i strzemion, wykonania hakow,
diugdsci ztacz i zakotwié oraz wielkdci otulenia petdw.

Zasady i dokumenty odbioru kcowego robot budowlanych podano w Specyfikacji Tecinej —
,Czes¢ ogolna”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania dotycgce ptatnagci podano w ST A 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

Platn@¢ za jednostk obmiarowa roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robét, ocenakasci uzytych materiatdéw i jakéci wykonania robét, na podstawie
wynikéw pomiarow i bada

10. NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Polskie Normy dla materiatdw i wyrobéw omowinych w specyfikacji

PN-B-06050:1999  Roboty ziemne budowlane. Wymagarzakresie wykonywania
I badania przy odbiorze.

PN-B-10736:1999  Przewody podziemne. Roboty ziethgnagania w zakresie wykonania
I badania przy odbiorze

BN- 77/8931-12 Oznaczenie wskeka zagszczenia gruntow.

PN-1SO 6935:1998 Stal do zbrojenia betongtyPgtadkie izebrowane.

PN-EN 206-1:2003 Beton. Wymagania, wiasnpprodukcja i zgodn.
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PN-B-03264:2002  Konstrukcje betonowe|betowe i sprzone. Obliczenia statyczne
I projektowanie.

PN-63/B-06251 Roboty betonowealbetowe. Wymagania techniczne.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-B-11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdm@awierzchni drogowych.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sklad, wymagania i krgtegodnéci dotyczce cementow

PN-90/B-30000 Cement portlandzki.

PN-B-24620:1998  Lepiki, masy i roztwory asfaltovwesewane na zimno.

PN-B-24625:1998  Lepiki asfaltowy i asfaltowo-poliraery stosowane na g@o.

PN-B-27617:1997  Papa asfaltowa na tekturze bud@jylan

PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne. Wymagania i badarzy odbiorze.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

10.2. Inne dokumenty i opracowania

~Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t bud@amo-montaowych. Tom |. Roboty
ogolnobudowlane”. Wydawnictwo Arkady, Warszawa 1988
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