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D.07.06.02. URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE RUCH PIESZY
Bariery chodnikowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z urzgdzeniami zabezpieczajgcymi ruch pieszych w ramach
przebuddw drég powiatowych w Powiecie Jedrzejowskim.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nastepujgcych urzgdzeh zabezpieczajgcych ruch pieszy:

- bariera ochronna sztywna z pochwytem z rur ¢ 60,3/2mm i przeciggiem z rur ¢ 60,3/2 mm,
lub $48,3 mm/2mm (rozstaw stupkow 2 m)
- bariera ochronna, fancuchowa jednorzedowa, stupki $60.3/2mm lub $48,3 mm/2mm , tancuch
$5-6mm (rozstaw stupkéw 2 m)
- bariera ochronna, fancuchowa dwurzedowa, stupki $60.3/2mm lub $48,3 mm/2mm , ftancuch
$5-6mm (rozstaw stupkéw 2 m)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Bariery ochronne sztywne - przegrody fizyczne separujgce ruch pieszy od ruchu kotowego
wykonane z ksztattownikow stalowych, siatek na linkach naciggowych, ram z ksztattownikow
wypetnionych siatkg, szczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznych lub szkta zbrojonego.

1.4.2. Bariery tancuchowe - przegrody fizyczne oddzielajgce ruch pieszy od ruchu kotowego
wykonane z rur i tancuchow stalowych.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatéow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .
2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu urzgdzen zabezpieczajgcych ruch pieszy, objetych
niniejszg ST, sa:
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-elementy balustrady sztywnej,

-elementy balustrady tancuchowej,
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien uzyskac¢ od producentéw zaswiadczenia o
jakosci (atesty) materiatow przeznaczonych do wykonania robot.

2.2.1. Elementy balustrady sztywnej z pochwytem

- skrajne stupki i porecze zagradzajgce z rur stalowych o Srednicy zewnetrznej 48,3- 60,3 mm i
grubosci scianki 2 mm. Zabezpieczenie: ocynk ogniowy wg. PN-EN ISO 1461+ malowanie proszkowe
(ewentualnie okleina odblaskowa). Kolor zgodnie z ustaleniami projektowymi.

- stupki posrednie ze stali j.w.,

- ptaskowniki 10x40 mm,

- ptyta stalowa 150x150x4 mm.

2.2.2. Elementy balustrady farncuchowej

- stupki z rur stalowych o $rednicy zewnetrznej 48,3-60,3 mm i grubosci Scianki 2 mm, z zaczepami
do zawieszenia tancuchdéw. Zabezpieczenie: ocynk ogniowy wg. PN-EN ISO 1461+ malowanie
proszkowe (ewentualnie okleina odblaskowa). Kolor zgodnie z ustaleniami projektowymi.

- tancuchy ocynkowane ¢ 5-6mm

- drut spawalniczy.

2.2.3. Materiat na fundament pod stupki

- beton klasy C16/20

Do wykonania betonu nalezy uzy¢:

-cement portlandzki 32,5 spetniajgcy wymagania normy PN-EN 197-1
- kruszywo spetniajgce wymagania normy PN-EN 12620+A1:2010
-woda spetniajgca wymagania PN-EN 1008:2004

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” .
3.2. Sprzet do wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

Wykonawca przystepujacy do wykonania urzgdzen zabezpieczajgcych ruch pieszych powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

wiertnic do wykonania dotéw pod stupki,

wibratorow do zageszczania gruntu,

sprzetu spawalniczego itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”

4.2. Transport materiatéw

Materiaty mozna przewozi¢ w dowolnymi srodkami transportu, zabezpieczajgcymi przed
uszkodzeniami mechanicznymi, korozjg i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne zasady wykonania robét
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Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
5.2. Zasady ustawiania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych
Przed wykonywaniem roboét nalezy:

-teren robot zabezpieczy¢ i oznakowac,

-wytyczy¢ lokalizacje urzadzen zabezpieczajgcych ruch pieszych na podstawie dokumentacji
projektowe;j,

- wyznaczy¢ lokalizacje i gtebokos¢ osadzenia stupkow,

- wykonac¢ otwory w gruncie przy pomocy wiertnic.

5.2.1. Wykonanie bariery sztywnej

Fundamenty pod stupki powinny by¢ w planie o 20 cm wieksze od wymiarow stupka.

Gtebokos¢ dotu powinna wynosi¢ ok. 0,8 m.

Przed umieszczeniem stupka w otworze, do dolnej czesci stupka nalezy przyspawac ptytke stalowg o
wymiarach 150x150x4 mm dla lepszej statecznosci stupka i uniemozliwienia wyciggniecia go z ziemi.
Jezeli Dokumentacja Projektowa nie ustala inaczej, rozstaw stupkéw bariery powinien wynosi¢ 150
cm, a wysokosc¢ bariery po zamontowaniu powinna wynosi¢ 110 cm.

Sposéb wykonania fundamentow i ustawienia stupkéw powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

5.2.2. Wykonanie bariery tancuchowej

Wykonanie dotkéw pod stupki i sposéb umieszczenia stupka w otworze — wg pkt.5.2.1

Jezeli Dokumentacja Projektowa nie ustala inaczej, rozstaw stupkéw bariery powinien wynosi¢ 150 —
200 cm, wysokos¢ stupkéw powinna wynosié¢ 110 cm.

Potgczenie tancuchéw ze stupkami nalezy wykonac za pomocg przyspawanych uszek z pretéw lub
drutu, odgietych koliscie w strone stupka.

Stupki od goéry powinny by¢ zabezpieczone przed dostaniem sie wody w jeden z wymienionych
sposobow:

- poprzez zaslepke z PCV

-poprzez metalowy kapturek nitowany’

-poprzez zaspawanie rury

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

6.2. Badania i kontrola w czasie wykonywania robot

W trakcie wykonania robét kontroli podlegaja:
a) zgodnos¢ wykonania urzgdzen z dokumentacjg projektowg (lokalizacja, wymiary),
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw,
c) prawidtowos$¢ wykonania dotéw pod stupki,
d) poprawnos¢ ustawienia stupkéw,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg urzgdzenia zabezpieczajgcego ruch pieszych, tj. bariery chodnikowej
jest 1m (metr).
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
9.2. Cena jednostki obmiarowej dla wykonania bariery

Cena 1 m wykonania bariery chodnikowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znaczenie robot,

- zakup i dostarczenie materiatow,

- wykonanie fundamentéw,

- montaz barier sztywnych i tancuchowych,

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie niezbednych testéw.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-EN 1992-11:2008-

PN-H-9708006:1984
PN-EN 206-1:2003
PN-B-06251

PN-EN 12620+A1:2010
PN-B-10285

PN-EN 197-1:2002
PN-EN 934-2:2010

PN-EN 1008:2004

PN-H-74220:1984

PN-EN 1179:2005
PN-EN ISO 1461:2009

PN-EN 10025-4:2007

PN-EN10025-2:2007

PN-EN IS) 8501-1:2007

10.2 Inne dokumenty

Eurokod 2-- Projektowanie konstrukcji z betonu -- Cze$¢1-1

Reguty ogdlne i reguty dla budynkéw
Ochrona czasowa -- Warunki srodowiskowe ekspozycji

Beton. Czes¢ 1. Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnosc¢

Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

Kruszywa do betonu

Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoinach
bezwodnych

Cement- czes¢ 1. Sktad, kryteria zgodnosci dotyczgce cementow
powszechnego uzytku

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Czes¢ 2: Domieszki do betonu —
Definicje, wymagania, zgodnos$¢ znakowanie

Woda zarobowa do betonu- Specyfikacje pobierania prébek, badanie i
ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu w tym wody odzyskanej
z procesow produkcji betonow

Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego
przeznaczenia

Cynk i stopy cynku. Cynk pierwotny.

Powtoki cynkowe nanoszone na stal metodg zanurzeniowa.

Wymagania i badania

Wyroby walcowane na gorgco ze stali konstrukcyjnej. Czes¢ 4 — Warunki
techniczne dostawy spawalnych stali konstrukcyjnych drobnoziarnistych po
walcowaniu termomechanicznym

Wyroby walcowe na gorgco ze stali konstrukcyjnych — Czes¢2. Warunki
techniczne dostawy stali konstrukcyjnych niestopowych

Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktow, Wzrokowa ocena czystosci powierzchni. Czes$¢ 1 Stopnie
skorodowania i stopnie przygotowania niezabezpieczonych podtozy
stalowych oraz podtozy stalowych po catkowitym usunieciu wcze$niej
natozonych powtok
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Rozporzadzenie Minisra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r w sprawie szczegotowych warunkéw
technicznych dla znak610. i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z dnia 23 grudnia 2003, poz, 218)



